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2017°’de basladigimiz yolculuk, bugin WAT Motor ¢atisi altinda otonom sistemler
alaninda devam ediyor.

ic lojistikten Uretime uzanan sireclerde, yerli glcimuuzi kiresel deneyimle
birlestirerek uctan uca ¢é6zimler sunuyoruz.

AGV, AS / RS, karanllk depo ve otomatik yikleme gibi c¢cézUmlerimizle
operasyonlari daha hizli, giivenli ve verimli hale getiriyor; hatalari ortadan
kaldirarak Uretim hatlarini gelecegde tasiyoruz.

Her sektdrln ihtiyacina &zel sistemler gelistiriyor, yalnizca buglnin degil, yarinin
fabrikalarini da sekillendiriyoruz. WAT Otonom Sistemler, “Gelecegin Fabrikalari”
vizyonuyla endUstriyel sUreclerde yeni standartlar belirliyor.




GUCUMUZU VERILERDEN ALIYOR,
VERIMLiI COZUMLER URETIYORUZ.

Aktif Ara¢ Adedi Saha Sayisi Deneyim

190+ aktif ara¢

Buglin sahada calisan yUzlerce aracimiz, operasyonlari hiz,
verimlilik ve glvenle gelecege tasiyor.

21 Saha

Farkli sektorlerde, 21 ayri sahada hayata gecen projelerimizle
endUstriyel dénldsime yén veriyoruz.

7+ yil deneyim

Otonom sistemler alaninda edindigimiz tecrlbe ile her sektére
ozel, glvenilir ¢cdézUmler sunuyoruz.

KURESEL OLCEKTE URETIM
SURECLERINI GELECEGE TASIYORUZ.

Misyonumuz, otonom sistem entegrasyonumuzu klresel &lcekte
yvayginlastirarak Uretimin gelecegdine yon vermek. Bugln Turkiye’den
baslayarak Avrupa, Orta Dodu ve Asya’ya uzanan cografyalarda;
farkli  sektdrlerde hayata gecirdigimiz projelerle endUstriyel
dénUsima hizlandiriyoruz.
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WAT Otonom olarak, Uretim ve depo tesislerinde malzeme ve Urln akisini verimli sekilde ydnetmek
icin farkl teknolojileri, yazilimlari ve donanimlari tek cati altinda toplariz. Amacimiz; tesis icinde
kesintisiz, otomatik ve verimli bir is akisi olusturmaktir.
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ihtiyac duyulan tim ekipman ve yazilimlari bir araya getirir, stireci tek elden ydnetiriz. Hedefe en
kisa yoldan ulasacak ¢cdézUmleri tasarlar, kurar ve calisir halde teslim ederiz. Bdylece tek muhatapla
ilerleyerek riskleri azaltir, hizli devreye alma saglar ve yatirimlarinizi gelecege uyumlu hale getiririz.
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PROJE FELSEFEMIZ

Uctan uca yaklasimimiz, projeyi teslimat ve satis sonrasi hizmete kadar tUm asamalariyla ydnetir ve

destekler.
DANISMA & MUHENDISLIK & .
PROJELENDIRME PROCESS TASARIMI DEVREYE ALIM SATIS SONRASUHIZMET,

Kaynak: STIQ Ltd Research & Analysis




Ozyedin Universitesi, BEYSAD ve TUSIAD is birligi ile Avrupa Birligi ve Turkiye Cumhuriyeti mali
isbirligi cercevesinde finanse edilen ve Sanayi ve Teknoloji Bakanligi Rekabetci Sektdérler Programi
kapsaminda kurulan OzUBEX Sanayi DonUsim Merkezi, AR-GE, dijital dénlisim ve Sanayi 4.0
teknoloji cdzUmleriyle gelecede ydn veren, ayni zamanda bir TUBITAK Yesil inovasyon Teknoloji
Mentéri ve Avrupa Dijital inovasyon Merkezi (ADIM)dir.

Yapay Zeka ve Dijital ve Yesil imalat Robotik ve

Veri Odaklh Donlisim Teknolojileri Otomasyon

Sistemler Surdurdlebilirlik Katmanli imalat, Cozimleri

Akilli ¢dztmlerle odakli 4.0 talasli imalat, EndUstriyel

verimlilik ve uygulamalari plastik enjeksiyon otomasyon ve

optimizasyon ve isil islemler robot destekli
Uretim

AMAC VE DEGERLER

OzUBEX, tedarikciden musteriye bilgi, malzeme ve is akisini dijital ve yesil donisim hedefleriyle
uyumlu hale getirir. Kurumlarin mevcut durumunu (as-is) analiz ederek yazilim, donanim ve diger
kaynak ihtiyaclarini belirler. Ardindan gelecek durumu (to-be/kavramsal tasarim) tasarlar ve gerekli
uygulama ile donanimlari deger akisi yaklasimiyla devreye alir.

1. Yenilikeilik

Teknolojik gelismeleri takip ederek sektdre yon veren coézUmler Gretmek.

2. Givenilirlik

Tarafsiz ve seffaf hizmet anlayisiyla isletmelere glven vermek.

3. Surdirilebilirlik

Cevreye duyarli ve enerji verimliligini destekleyen yaklasimlar sunmak.

4. Is Birligi

Universite-sanayi ortakligini giiclendirerek strdirtlebilir is modelleri olusturmak.
5. Miisteri Odaklilik

isletmelerin ihtiyaclarini anlamak ve onlara 6zel ¢cdézimler sunmak.

HIZMETLERIMIZ
DANISMANLIK HIiZMETLERI

OzUBEX, isletmelerin mevcut durumlarini analiz ederek,
ihtiyac ve gelisim alanlarini belirlemekte ve bu dogrultuda
Ozellestirilmis donlsim yol haritalari hazirlamaktadir. Bu
yol haritalari dogrultusunda ortaya c¢ikan ihtiyaclarin
giderilmesinde de isletmelere destek olmaktadir.

Bu siUrec, isletmelerin verimliliklerini artirmayi, maliyetlerini
optimize etmeyi ve yesil ddénlsim hedeflerine ulasmalarini
desteklemeyi hedeflemektedir.

Danismanlik  sUrecinde isletmelerin degerlendirdigi
basliklar:

' Dijital Olgunluk Degerlendirmesi

' SurdarUlebilirlik ve Yesil DonUsim Degerlendirmesi
' Otomasyon Potansiyeli Analizi

- EndUstriyel IoT Olgunluk Degerlendirmesi

' Ar-Ge Yeterlilikleri Degerlendirmesi

AR-GE VE INOVASYON

Universite-sanayi is birligini daha etkin bir vyapiya
kavusturmay! hedefleyen OzUBEX, isletmelerin Ar-Ge
potansiyelini kesfetmeleri ve hayata gecirmeleri icin
kapsamli bir destek mekanizmasi sunmaktadir. Ayrica,
uzman kadrosu ve teknik altyapisiyla isletmelerin hedef
odakli Ar-Ge projeleri gelistirmelerine, inovatif ¢cézUmler
Ureterek rekabet glclerini artirmalarina olanak
tanimaktadir.

Bu kapsamda firmalarin faydalanabilecedi hizmetlerden
bazilar:

' Ar-Ge merkezi kurulum destegdi ve personel egitimi
' Ulusal ve uluslararasi projelere katilim sUrecleri destegdi

' Finansal desteklere erisim danismanligi

EGITIiM VE DONUSUM
PROGRAMLARI

OzUBEX, dijitallesme ve yesil donlisim alanlarinda her
seviyeye uygun egitimler sunmaktadir. 8-16 hafta sUren
“Ogren-Donis” programlariyla katilimcilar,
ogrendiklerini pilot projelerde uygulayarak dénlsim
sUreclerine liderlik yapma firsati bulmaktadir. Egitimler,
ilgili alanda teorik ve uygulamali bilgi verirken;
katihmcilar model fabrikada ogrendiklerini
deneyimleme imkani bulmaktadir.

Bu programlarda katilimcilar sunlari kazanir:

Analitik Gozlem Becerisi
Dijital ve SurdurUlebilirlik Kullanim Senaryolari

Proje Odakl Ogrenme

0OzUBEX, Ozyegin Universitesi Teknoloji Transfer Ofisi
ve Girisim Fabrikasi ile beraber, dijital ve yesil donlsim
odakl kulucka, hizlandirma ve 6&l¢ceklendirme

programlariyla girisimcilere yenilik¢i ¢cézlmlere uygun
maliyetlerle erisim saglamaktadir. Girisimcilerin

fikirlerini rekabetci pazarlarda basariya
dénlstirmelerine olanak taniyan bu programlar, genis
bir uzman, mentor ve yatirimci agdyla

desteklenmektedir. Bu is birligi, girisimcilerin fikir

gelistirme, prototip Uretimi ve pazara giris sUreclerini

hizlandirir ve stratejik avantaj saglamaktadir.

Fikirden pazara tam destek mekanizmasi:
Kulucka

Hizlandirma

Olceklendirme




GELECEGE YOLCULUK BASLIYOR...

WAT Motor’'un otonom ¢éziimleri, intralojistik siireglerde performansi ve verimliligi en list seviyeye cikarir.

Sistem entegrasyonu uzmanligimiz ve yenilik¢i bakis acimizla, “Gelecegin Fabrikalar1” vizyonuna gercek bir deger katiyoruz.
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Bu AGV, dogal navigasyon yazilimi ile tamamen otonom
sekilde calisir. Elektrikli yapisi sayesinde c¢evre dostudur ve

ST NCHER

Hybrid Stacker Yale MS16X, dogdal navigasyon yazilimiyla calisan
elektrikli bir istifleme aracidir.

dolly ile hem dikey hem yatay yUkleri tasiyabilir.

600 kg'a kadar uygun boyutlardaki

yUkleri tasimak icin

tasarlanmistir; pivot ve acili dénUsler gerceklestirebilir.
iki farkli sarj secenegdi sunar: firsat sarji ve batarya degisimi.

Arag Tipi

Navigasyon Tipi

Tasima Kapasitesi

Aracg Boyutlari (U x G x Y)

Arac¢ Agirhgi

Maksimum ileri / Geri Seyir Hizi
Maksimum Seyir Hiz1 (Yuklii / Yiiksiiz)
Konum Dogrulugu

Fren Tipi

Glivenlik Seviyesi

Batarya Tipi

Ag

Batarya Voltaji / Kapasitesi

Carry

Dogal Navigasyon
600 kg

1800 x 790 x 360 mm
420 kg

60 m/dk

60 m/dk

+10 mm
Elektromanyetik

PLd, Kategori: 3

TPPL - Silika Jel
Wi-Fi veya 4.5G

24 (V) /185 - 166 (Ah)

1500 kg’a kadar yukleri 1500 mm yukseklige kaldirabilir,
dar alanlarda glvenilir ve verimli operasyon sunar.

Arag Tipi

Navigasyon Tipi

Yiik Kapasitesi

Arac Boyutlari (U x G x Y)
Kaldirma Yiiksekligi
Maksimum ileri Seyir Hizi
Maksimum Seyir Hiz1 (Yuklii / Yiiksiiz)
Konum Dogrulugu

Batarya Tipi

Ag

Batarya Voltaji / Kapasitesi

Lift & Carry

Dogal Navigasyon
1500 kg

790 x 2100 x 2800 mm
1500 mm

60 m/dk

60 m/dk

+10 mm
Lityum-iyon

Wi-Fi veya 4.5G
24 (V) / 288 (Ah)




ST NCHER

Hybrid Stacker, dogdal navigasyon yazilimiyla calisan elektrikli

bir istifleme aracidir.

1500 kg’a kadar yUkleri 1500 mm yUkseklige kaldirarak depo ve
Uretim alanlarinda verimli ve gUvenilir operasyon saglar.

Arag¢ Tipi

Navigasyon Tipi

Yiik Kapasitesi

Aracg Boyutlari (U x G x Y)
Kaldirma Yiiksekligi
Maksimum ileri Seyir Hizi
Maksimum Seyir Hiz1 (Yiiklii / Yiiksiiz)
Konum Dogrulugu

Batarya Tipi

Ag

Batarya Voltaji / Kapasitesi

Lift & Carry

Dogal Navigasyon
1500 kg

3630 x 1012 x 2344 mm
1500 mm

60 m/dk

60 m/dk

+10 mm
Lityum-iyon

Wi-Fi veya 4.5G
24 (V) / 288 (Ah)

CON\VEYOR

Bu AGV, dogal navigasyon yazilimi ile tamamen otonom

sekilde calisir.

Elektrikli yapisi sayesinde dikey ve yatay yUkleri roller

konveyoérler lUzerinde tasiyabilir.

1000 kg’a kadar yiik kapasitesi ile tasarlanmis olup, pivot ve
acili dénUsler yapabilme kabiliyetine sahiptir.

iki farkl sarj secenegdi sunar: firsat sarji ve batarya degisimi.

Arag Tipi

NavigasyonTipi

Tasima Kapasitesi

Arac Boyutlari (U x G x Y)

Aracg Agirhgi

Maksimum ileri / Geri Seyir Hizi
Maksimum Sevyir Hiz1 (Yiiklii / Yiiksiiz)
Konum Dogrulugu

Fren Tipi

Gilivenlik Seviyesi

Batarya Tipi

Ag

Batarya Voltaji / Kapasitesi

Carry & Convey

Dogal Navigasyon
1000 kg

1608 x 1099 x 598 mm
620 kg

60 m/dk

60 m/dk

+10 mm
Elektromanyetik

PLd, Kategori: 3

TPPL - Silika Jel

Wi-Fi veya 4.5G

24 (V) /185 - 166 (Ah)
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Atlas Fork AGV, dogal navigasyon yazilimi ile otonom sekilde
calisan elektrikli bir aractir. Paletler veya forklift girisli tasima
tiniteleri Gzerinden dikey ve yatay yuUkleri tasir.

1000 kg’a kadar yiik kapasitesi ile farkli noktalar arasinda
transfer yapabilir; catallari zeminden 150 mm yiikseklige kadar
kaldirma imkani sunar. Tri-cycle siiriis yapisi (1 yonlendirici, 2
denge tekeri) sayesinde acili dénUsler gerceklestirebilir.

Sarj sistemi, firsat sarji1 destegiyle kesintisiz calismaya uygundur.

T O\

Atlas Tow AGV, dogal navigasyon ile otonom calisir ve tasima
arabalari Gzerinden 1000 kg’a kadar yiik ¢ekebilir.

Otomatik ve manuel kilitleme secenekleri sunar. Uc tekerlekli
yapisi sayesinde 2 m doénills yarigapi ile manevra kabiliyeti

yUksektir.

iki farkli sarj secenegi sunar: firsat sarji ve batarya degisimi.

Arag¢ Tipi Lift & Carry
Navigasyon Tipi Dogal Navigasyon
Tasima Kapasitesi 1300 kg

Aracg Boyutlari (U x G x Y) 1952 x 986 x 1800 mm
Aracg Agirhgi 660 kg

Maksimum ileri / Geri Seyir Hizi 60 m/dk

Maksimum Seyir Hiz1 (Yiiklii / Yiiksiiz) 60 m/dk

Konum Dogrulugu +10 mm

Fren Tipi

Giivenlik Seviyesi

Batarya Tipi

Ag

Batarya Voltaji / Kapasitesi

Elektromanyetik
PLd, Kategori: 3
TPPL

Wi-Fi veya 4.5G
24 (V) /166 (Ah)

Arag Tipi

Navigasyon Tipi

Tasima Kapasitesi

Arac Boyutlari (U x G x Y)

Arac¢ Agirhgi

Maksimum ileri / Geri Seyir Hizi
Maksimum Seyir Hiz1 (Yuklii / Yiiksiiz)
Konum Dogrulugu

Fren Tipi

Glivenlik Seviyesi

Batarya Tipi

Ag

Batarya Voltaji / Kapasitesi

Carry & Conveyor
Dogal Navigasyon
600 kg

1417 x 954 x 876 mm
420 kg

60 m/dk

60 m/dk

+10 mm
Elektromanyetik
PLd, Kategori: 3
TPPL - Silika Jel
Wi-Fi veya 4.5G

24 (V) /185 - 166 (Ah)




DAI | u H u Daifuku'nun Mini Load Otomatik Depolama ve Alma Sistemi (Mini Load AS/RS), tepsiler, kasalar ve diger kiictk yikler icin
hizli ve verimli depolama saglar. Yiksek hizi, hem siparis toplama hem de Uretim operasyonlari icin zamaninda envanter

tedarigi saglar. Mini Load AS/RS kullanici dostudur ve mevcut bir malzeme akisina kolayca entegre edilebilir.

UNIT LOAD AS/RS

YUksek yogunluklu palet depolamasi, hizli calismasi ve uyarlanabilirligi ile taninan Daifuku’nun Unit Load Otomatik
Depolama ve Geri Alma Sistemi (AS/RS), diinyanin en cok satan otomatik depolama (ASRS) sistemlerinden biri
olarak &ne cikiyor. Cok yonll tasarimi 40 metreye kadar uzanir ve 6zellestirmenin 6zel kurulum ortaminiza ve
operasyonel gereksinimlerinize sorunsuz bir sekilde entegre olmasina olanak tanir.

Daifuku Mini Load AS/RS
Hizli, Kompakt ve Akilli Kii¢iik Yiik Depolama

Hizh ve Hassas Kullanim: Yuksek hizli istifleyici crane, tepsilerin ve
kartonlarin hizli ve dogru bir sekilde alinmasini ve birakilmasini sagdlar.

Verimli Alan Kullanimi Saglayan Tasarim: YUksek raflar, yogun ve
kompakt depolama icin dikey alani en Ust dlzeye ¢ikarir.

Daifuku Unit Load AS/RS
Yiiksek Yogunluklu, Yiiksek Hizli Otomatik Palet Depolama

. L o o ) -  Sessiz Calisma: Sorunsuz, distk garaltaludar.
Yuksek Hizli, Glivenilir Calisma: Istifleyici crane, minimum forklift trafigi
ve azaltilmis cevrim sUreleri ile hizli, sorunsuz palet tasima saglar. Optimize Edilmis Toplama ve Siralama: Urtinleri dogrudan
L ) . L operatdrlere veya siralama sistemlerine teslim ederek verimliligi artirir.
Cok Yonli Yik Tasima: Kapall paletleri, Euro paletleri, uzun 6geleri,
rulolari ve diger ytkleri destekler. ' Soguk Hava Deposu Uyumlu: Gida ve ila¢c uygulamalari icin -30°C'ye
o . . o kadar donmus ortamlarda c¢alisir.

Gelismis Kontrol Sistemi: Sorunsuz otomasyon icin gercek zamanli
envanter yonetimi ve sistem izleme. Esnek Yapilandirmalar: Cesitli yik tirleri icin cikarici secenekleriyle

tek derinlikli ve cift derinlikli olarak optimize edilebilir.

Dondurucu Ortamlar icin Uretilmistir: -30 C'ye kadar soguk hava
depolarinda calisir.

AYIRMA TRANSFER ARACI (STV)

Daifuku'nun Ayirma Transfer Araci (STV), hizli ve verimli malzeme tasima ic¢in rayli kilavuzlu araclar kullanan bir palet ayirma

sistemidir. Otomatik Depolama ve Geri Alma Sistemleri (AS/RS'ler) ile sorunsuz bir sekilde entegre olacak sekilde tasarlanan

STV, ylksek cevrimli operasyonlari destekler. Bir STV hattina veya dénglsline baglh konveyodrlere ayirmayi kolaylastirarak,

otomatik depo koridorlari, siparis toplama istasyonlari arasinda mal aktarma ve nakliye talimatlarina gére siralama gibi

SHUTTLE RACK M depolama gbrevlerini optimize eder. Ek olarak, 6zellikle soguk zincir otomasyonu ve depolama ihtiyaclarini karsilayan bir
model mevcuttur.

Blceklenebilir Yapilandirmalar: Alan ve aktarim hizi ihtiyaclarinizi
karsilamak icin tek derinlikli ve cift derinlikli kurulumlar.

Entegre Otomasyon: Uctan uca verimlilik icin mekik arabalari,
konveyorler, STV'ler ve koli toplama robotlari ve AGV’ler ile entegre
saglayabilir.

Daifuku'nun ¢cok mekikli sistemi olan Shuttle Rack M, Gretim ve daditim sektérlerinde gecici depolama ve siralama

islevleri saglamak icin tasarlanmis hizli, arac tipi bir otomatik depolama sistemidir (ASRS). Daifuku STV
Shuttle Rack M Yiiksek Hizli Palet Siralama ve Transfer Sistemi
Akl"l, HIZ|I, Esnek Otomatik Depolama . Hizh ve Verimli Tasimacilik: Rayli araclar 200 m/dk'ya kadar ulasarak AS/RS koridorlari, toplama istasyonlari ve sevkiyat

daditim/dtzenlemesi boyunca hizli palet hareketi saglar.
Yuksek Hizli AS/RS: Yiksek hizli mekik tipi sistem,

hizl bufferlama, diizenleme ve siralama igin. . Esnek Konfiglirasyonlar: Yerlesim ve verim ihtiyaclarini karsilamak icin tek mekikli, ¢cift mekikli ve cok arach déngi sistemlerinde
) o - mevcuttur.
Esnek Depolama: Otomatik konum y&netimi ile cesitli
konteyner ve karton boyutlarini depolar. . Guvenilir ve Az Bakim Gerektirir: Cift ve donguli sistemler, sistem kesintisi olmadan bakim saglar.
Kolay Bakim: Arizali mekikler, operasyonu . Soguk Hava Deposu Hazir: -30 C'ye kadar olan ortamlarda calisir — dondurulmus Urlnler ve soduk zincir otomasyonu icin idealdir.

durdurmadan dedistirilebilir.
N Cok Yonli Uygulamalar: Hammadde tedarikini, WIP transferini, bitmis Grtn elleclemeyi ve kamyon tabanl ayirmayi destekler.
Optimize Edilmis Toplama ve Siralama Uriinleri:
Dogrudan operatérlere veya siralama sistemlerine
teslim ederek verimliligi artirir.

Soguk Hava Deposu Uyumlu: -30°C'ye kadar olan
ortamlarda calisir ve dondurulmus Grdnler icin idealdir.
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O HAT SONU SISTEMLERI
EOL (End-of-Line) paketleme sUreci, Urlnlerin Uretim hattinin sonunda glvenli ve standartlara uygun sekilde :
paketlenmesini sadlar. Konveyodrler Urlnleri tasirken, robotik kollar hassas istifleme ve paketleme yapar, otomatik | T
etiketleyiciler paketlerin dogru sekilde tanimlanmasini garanti eder. Stre¢c makineleri paketleri sararak nakliye 1 '|Hi:i: -1 :IZF
sirasinda hasari dnler, AGV’ler ise UrlUn ve paketleri hatlar arasinda otomatik olarak tasiyarak lojistigi kolaylastirir. ! L T
ihtiyaca gore tek bir islem veya tim adimlar entegre edilerek verimlilik ve is glicl optimizasyonu saglanir. ]
1.
Ozellikler
D Yiksek Cevrim Kapasitesi D Gercek Zamanli izleme
) Recetelendirmeli Programlama ) Otonom Araclarla Entegrasyon [
D Hizl ve Esnek Entegrasyon D surdurilebilir Paketleme
. Otomatik Kusur Tespiti . Paketleme Performans optimizasyonu
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ATLS (Auto Truck Loading System), paletli veya kolli yUklerin treylere otomatik olarak

transferini saglayan, dock, konveydr ve/veya mobil robot (AGV/AMR) altyapisiyla calisan
yenilik¢i bir ¢ézUmddar.

ATLS ILE DAKIKALAR
iCINDE YUKLEME

Modified & Unmodified Trailer coztmleriyle
tek noktadan otomasyon:

* Daha hizli treyler ¢evrimi

* Daha az forklift trafigi, daha yUtksek glvenlik
* Daha 6ngoérilebilir maliyet ve kapasite

TRAILER MODIFIED WITH
CONVEYANCE SYSTEM

CONVAYENCE SYSTEM

INSTALLED ON DOCK ﬁ

UNMODIFIED TRAILER

PLATE OR EXTENDING FORKS
INSTALLED ON DOCK

--%TPUCI—( l_O/\DIDd/G/

MODIFIED
TRAILER ¢COZUMU

Kapali devre shuttle hatlari (EOL - depo),

dedike filo, ayni araclarla dlzenli hat seferleri.

Tekmoloji
Slip-chain / skate / moving-floor tabanl
single-shot yukleme

*Dock ve treyler tarafinda modifikasyon
(mekanik araylz)

e Opsiyonel cift yonlt kullanim: yUkleme +
bosaltma

e YUksek hiz, distk operatodr ihtiyaci
* DUsUk yatirim, yalin mekanik mimari
* Tek tip yUk ve sabit hatlarda maksimum verim

UNMODIFIED
TRAILER COZUMU

Acik devre dagitim; farkh 3PL/tasiyicilarla

calisma; genel amacli treyler cesitliligi.

«Slip-chain / skate / moving-floor tabanli
single-shot yukleme

eDock ve treyler tarafinda modifikasyon
(mekanik araylz)

*Opsiyonel cift yonla kullanim: yUkleme +
bosaltma

* Treyler standardi gerektirmez, 3PL ile tam uyum
* Cok kaplli alanlarda esnek 6lceklenebilirlik




NV NAT

HARMON Y

AKILLI GOREV
YONETIMI

WatHarmony, AGV’lere otomatik goérev
komutlari gdndererek manuel mudahale
ihtiyacini en aza indirir. Bu 6zellik sayesinde:

Verimlilik artar: Gérevler hizli ve etkin bir
sekilde planlanir.

Zaman tasarrufu saglanir: AGV’ler optimize
edilmis rotalar kullanir.

Hata orani diiser: Dijital sUrecler insan
hatasini azaltir.

Bu veriler, is akisinin strekliligini saglamak

ve slrecleri optimize etmek icin kullanilabilir.

AKILLI SENARYOLAR iLE

OPERASYONEL
MUKEMMELLIK

WatHarmony, sahada malzeme akisini
optimize eden senaryolar sunar:

istifleme Alani Yénetimi: AGV’ler, istifleme
alanlarint  verimli kullanarak ilgili adrese
otomatik yonlendirilir (Drop-off).

Uretime Destek: istif alaninda Uretime en
yakin paleti otomatik olarak secer ve is
akisina dahil eder (Pick-up).

Goérev Listesi Olusturma: Fiziksel butonlar
veya diger tetikleyiciler yardimiyla AGV’ler
icin gorev listeleri olusturur.

Bu veriler, is akisinin strekliligini saglamak

ve slrecleri optimize etmek icin kullanilabilir.

OTOMATIK IS EMRI
TETIKLEME

WatHarmony, is emirlerini cesitli
tetikleyicilerle olusturma imkani sunar:

Fiziksel Butonlar: Cesitli sensérler sayesinde
otomatik tetikleme.

Operator Tabletleri: Operatoérlerin
tablet/PC Uzerinden talep olusturmasi.
Depo Yoénetim Sistemleri (WMS): Ydnetim
katmanina entegrasyon yoluyla is emirlerinin
otomatik olusturulmasi.

Bu veriler, is akisinin strekliligini saglamak
ve slrecleri optimize etmek icin kullanilabilir.

DIJITAL IS AKISI VE
DETAYLI RAPORLAMA

WatHarmony, is sUreclerini dijitallestirerek
detayll raporlama olanaklari sunar. Bu
sayede:

Operasyonel Veriler:

« Uran trafigi icin toplam harcanan siire.

e Gerceklestirilen sefer (tur) sayisi.

e Karsilasilan sorunlarin detayli raporlari.

e GUnluk, haftallk olarak is akisinda
gerceklesen Urln hareketi.

Bu veriler, is akisinin strekliligini saglamak
ve slrecleri optimize etmek icin kullanilabilir.

KAPSAMIMIZ

KAPSAMIMIZ

KAPSAMIMIZ
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Interface
Layer

Arayliz
Katmani

Siparis Yonetim
Sistemi (SAP vb.)
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Warehouse Control Sytem (WCS)

ERP Tasima
Yonetim Sistemi
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Wi-Fi veya Kablolu Ag
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Wi-Fi veya Kablolu Ag

AGV/ AMR Filo Yénetimi
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