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Litfen
once bu kilavuzu

okuyun!

Degerli MUsterimiz,

Modern tesislerde Uretilmis ve titiz kalite kontrol islemlerinden gegirilmis olan
Urdndndzdn size en yUksek verimi sunmasini amagliyoruz.

Bu nedenle bu kilavuzun tamamini, Grintnizd kullanmadan 6nce dikkatle okumanizi

ve bir basvuru kaynadi olarak saklamanizi rica ediyoruz.

Bu kullanma kilavuzu:

Motorunuzu hizl ve glvenli bir sekilde kullanmaniza yardimci olacaktir.
Motorunuzu kullanmadan ve ¢alistirmadan énce kullanma kilavuzunu okuyun.
Ozellikle guvenlikle ilgili uyarilara dikkat edilmelidir.

Daha sonra da ihtiyaciniz olabilecedi i¢in kullanma kilavuzunu kolay
ulasabileceginiz bir yerde saklayin.

Ayrica motor ile birlikte verilen diger belgelerin de okunmasi énerilir. Bu kullanma
kilavuzunun baska modeller i¢in de gecerli olabilecegini unutmayin. Modeller
arasindaki farklar kilavuzda acik bir sekilde vurgulanmistir.

Semboller ve agiklamalari

Kullanma kilavuzunda su semboller yer almaktadir:

A Can ve mal agisindan tehlikeli durumlara karsi uyari

A Elektrik gerilimine karsi uyari

ilgili konuya iliskin nemli bilgilere isaret

Bu (irlin, ¢evreye saygili

modern tesislerde dogaya zarar
vermeden Uretilmistir.
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— Guvenlik uyarilari

Sorunsuz bir ¢calistirma icin montaj 6ncesinde bazi
tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Mekaniksel ve
elektrik baglantilarini yapacak kisinin egitim ve bilgi
seviyesi gozetilmelidir. Vasifsiz kisilerin miidahalesi
durumunda ciddi yaralanmalar ve maddi hasarlar
meydana gelebilir.

. Elektrik motorlarinin kullanimi, bakimi ve ariza durumunda muidahalesi
sadece vasifli kisiler tarafindan yapilmalidir.

. Kataloglarda ve elektrik motorunun etiketindeki teknik bilgiler dikkate
alinmalidir. Kullanim talimati dikkatle incelenmelidir.

. Elektrik enerjisinin kesilmesi ve yeniden verilmesi islemleri yalnizca yetkili
personel tarafindan yapilmahdir.

. Elektrik motorunun bakim islemleri éncesinde elektrik carpmasina karsi
motorun enerjisi kesilmeli ve uyarici levhalarla glvenlik altina alinmalidir.

. Elektrik motorunda dénen parcalar bulundugundan, enerji kesilmis olsa
bile motor tamamen durmadan midahale edilmemelidir.

. Elektrik motoruna enerji verilmeden dnce elektriksel ve mekaniksel
baglantilar kontrol edilmelidir. Topraklamanin uygun oldugu teyit
edilmelidir.

. Klemens baglantilarinin uygun tork degerlerinde sikildigi ve herhangi bir
olumsuzluk olusturmadigi kontrol edilmelidir.

Kullanma ve isletme talimatlarinda belirtilen uyarilar, motorun devreye alinmasi,
kurulumu, kontrolleri, her tarlt bakim talimatlari kalifiye personel (IEC 60364
ve TS HD 60364’te belirtilen giivenlik standartlarina hakim) icin gecerlidir.
insan sagligini etkileyen, yaralanmalar ve cihazlarin hasar gérmesi, hatali
kurulum, dlzensiz bakim, gerekli 6nlemlerin alinmamis olmasi uygun olmayan
elektriksel ve mekanik baglantilar ve glvenlik 6nlemlerinin alinmadigi montaj
sirasinda ortaya cikabilir. Bu riskler icin gerekli 6nleyici aksiyonlarin alinmasi
gereklidir.
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Modeller

Bu kilavuzda yer alan trifaze ve monofaze motor modellerinin kod yapilari
asagida aciklanmistir.

QI1E, Q2E, Q3E, Q4E, QTH, Q2H, Q3H, Q4H, Q2N, Q3N, Q4N

QTHS, Q2HS, Q3HS, Q4HS, QIHG, Q2HG, Q3HG, Q4HG, QTHSG, Q2HSG,
Q3HSG, Q4HSG

QIEP, Q2EP, Q3EP, Q4EP, K1H, K2H, K3H, K4H, KIHG, K2HG, K3HG, K4HG
Q1B, Q2B, Q3B,

QB, GM, QC, Q2

e G Ll ———n
MODEL
a b [ d e f g h i j k
Q - E - - 63 S 2 - - -
K 1 Y |GP|FA | 71 M 4 A | 0-99 | AA-ZZ
S 2 MY FB | 80 L 6 B
M 3 CY FC | 90 | LH 8 C
4 H FS | 100 2-4 D
HS PA | 112 4-8 | DE
N PB | 132 2-12| E
NR PC | 160 4-16| K
C PS | 200
CN X | 225
B 250
M 280
MN 315
MH 355
400
450
Motor serisi
Verim sinifi
Motor tipi
Govde tipi
Yapi sekli

Govde buyuklagu
Govde buyuklagu
Kutup sayisi

Sac paket uzunlugu
Ozel motor numarasi
Ul onayi
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Q3EPFA225M4C43

(Ornek model numarasi)

— Q3E / Motor Tipi
Q4H IE4 verim sinifina sahip motorlar

Q3H IE3 verim sinifina sahip motorlar

Q2H IE2 verim sinifina sahip motorlar

Q3HS IE3 verim sinifina sahip motorlar

Q2HS IE2 verim sinifina sahip motorlar

QA4E IE4 verim sinifina sahip motorlar

Q3E IE3 verim sinifina sahip motorlar

Q2E IE2 verim sinifina sahip motorlar

Q3N IE3 verim sinifina sahip motorlar

Q2N IE2 verim sinifina sahip motorlar

S3H IE3 verimlilik sinifi duman tahliye motorlari - F300

S2H IE2 verimlilik sinift duman tahliye motorlari - F300

S3HG IE3 verimlilik sinifi duman tahliye motorlari - F400

S2HG IE2 verimlilik sinifi duman tahliye motorlari - F400

Q2MN IE2 verim sinifina sahip daimi kondansatérli monofaze motorlar
Q2CN IE2 verim sinifina sahip kalkis ve daimi kondansatérli monofaze motorlar
K4H IE4 verim sinifina sahip motorlar - Ozel Maksat Komp. Serisi

K3H IE3 verim sinifina sahip motorlar - Ozel Maksat Komp. Serisi

K2H IE2 verim sinifina sahip motorlar - Ozel Maksat Komp. Serisi

M4H |IE4 verim sinifina sahip motorlar - Marine Motor Serisi

M3H IE3 verim sinifina sahip motorlar - Marine Motor Serisi

M2H IE2 verim sinifina sahip motorlar - Marine Motor Serisi

~ P3 / Gévde Tipi
--------- Aliminyum
P veya G Pik
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— FA / Yapi Sekli
--------- Ayakli B3, B6, B7, B8, V5, V6
FA B5 Flansli B5, V1, V3
FB B14b Flansl B14, V18, V19
FC B14 Flansli B14, V18, V19
FS Ozel Flansh ~ —meeeeee
PA B5 Flansli ve Ayakli B35, V15, V36
PB B14b Flansli ve Ayakl B34, V58, V69
PC B14 Flansli ve Ayakl B34, V58, V69
PS Ozel Flansh ve Ayakh ~ —=——--—-
X Ayaksiz Flanssiz ve/veya Kapaksiz B9, V8, V9

T 225 / Frame Bilyukliigi Mil Yiksekligi (mm)

— M/ Goévde Bilyiikligii

S Kisa
M Orta
L Uzun
H Daha Uzun

— 4 / Kutup Sayisi ——— — C / Sac Paketi Uzunlugu ——
2 A
4 B
6 C
8 D
2-4 DE
4-8 E
2-12 K
4-16

F 43 / Ozel Motor Numarasi ’
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Norm, standart
ve kullanim kosullari

WAT elektrik motorlari uluslararasi standartlara uygun olarak lretilmektedir.

— |IEC 60034-1 Siniflama ve performans
IEC 60034-2-1 Kaylip ve verim 6l¢gme metotlari
IEC 60034-5 Koruma derecesi siniflandirma
IEC 60034-6 Sogutma metotlari
IEC 60034-7 Yapi sekil ve montaj dizenleme sembolleri
IEC 60034-8 Terminal isaretlemesi ve dénils yoni
IEC 60034-9 Ses seviyesi limitleri
IEC 60034-11 Sicaklik korumasi
IEC 60034-12 Yol verme 6zellikleri
IEC 60034-14 Vibrasyon limitleri

IEC 60034-18-1 izolasyon sistemlerinin fonksiyonel
degerlendirmesi

Gerilim dénustUriculerinden beslenen
doner elektrik makinelerinde kullanilan

kismi bosalmasiz elektrik yalitim sistemleri

IEC 60034-18-41

IEC 60085

IEC 60034-30-1 ve 30-2
IEC 60038

TS EN 50347 &

IEC 60072-1 ve 2

Elektrik makinelerinde kullanilan izolasyon
malzemelerinin isil tayini

Verim siniflandirmasi

Standart gerilimler

Elektrik makineleri icin boyutlar ve

¢ikis gUgleri
EN 55014-1
EN 61000-3-2 Elektromanyetik uyumluluk
EN 61000-3-3

Motorun bakimi ve kontrolU esnasinda gerilim altinda olabilecek devreler ve
baglantilar Gzerinde gerekli &én tedbirlerin alinmasi gerekir. Motorlar asiri ytklere
karsi motor etiketinde belirtilen tam yUk akimina uygun sigorta, termik, termistor,
termik salter veya elektronik koruma devreleri ile korunmalidir. Bu devrelerin
uygun secimi ve dogrulugu kontrol edilmelidir.

Motor kullaniminda garantinin gecerli olmasi i¢cin, motor etiketinde verilen teknik
ozellikler, ilgili standartlar ve bu kilavuzda belirtilen sartlar uygulanmaldir.
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- Cevre ozellikleri

IEC 60034-T’e gore li¢ fazh ve bir fazli motorlar en fazla
deniz seviyesinden 1000 metre yiikseklikte ve - 20

/ + 40°C ortam sicakligi araliginda ¢alisacak sekilde
tasarlanmistir. Diger ylikseklik ve ortam sicakliklarindaki
glic hesaplamalarinda asagida % olarak belirtilen katsayilar
kullanilmahidir.

1000 | 1500 | 2000 | 2500 | 3000 | 3500 | 4000

YUKSEKLIK m’ye m’ye m’ye m’ye m’ye m’ye m’ye
kadar | kadar | kadar | kadar | kadar | kadar | kadar

izolasyon
sinifina goére

% olarak
Katalog

B| 100 97 94 90 86 82 77

guclerinin | £ 100 98 95 9l 87 93 78
katlari

ORTAM

SICAKLIGI

|zolasyon
sinifina gére

% olarak

Katalog

glglerinin | g1 105 102 100 97 93 87 82
katlar

www.wat.com.tr 1
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Depolama & Tasima

Motorlar fabrikamizdan calismaya hazir sekilde ambalajli olarak sevk edilir.
Motorlarin yerine monte edilmeden 6nce nakliye sirasinda herhangi bir hasara
ugrayip ugramadigi kontrol edilmelidir.

Motorlar orijinal ambalajlari ile muhafaza edilmelidir. Ambalajda bir bozulma var
ise dlzeltilmelidir. Uzun sUreli depolamalarda motor; titresimden uzak, su girisine
karsi korunakli ve sabit sicakliga sahip ortamlarda muhafaza edilmelidir. Rulman

hasarlarini énlemek icin max. <0,20 mm/s dederinde titresimli, kuru ve tozsuz
ortam sartlari saglanmaldir.

Motor Uzerinde bulunan kaldirma halkalari sadece motoru tasimak i¢in
tasarlanmistir. Ekstra yuk tasima amaci ile kullanilmamalidir. Kullanimdan 6nce
kaldirma halkalarinin sikihgr kontrol edilmelidir.

Uzun sUreli depolama kosullarinda motorlar sevk edilmeden énce izolasyon
direncleri élctlmelidir. Eger depolama sirasinda motor sargilarinin nem sebebiyle
zarar gérmesi durumunda izolasyon direncleri dlcimlenerek asagidaki tabloya
go6re motor hakkinda karar verilir.

. 2MQ veya daha az olmasi durumunda mutlaka servise gdsterilmelidir.
. 2 MQ - 50 MQ arasinda ise tehlikeli seviyede oldugu kabul edilir.

. 50MQ - TOOMQ arasinda normal seviyede oldugu

. 50 MQ’dan bUylk olmasi durumunda uygun oldugu kabul edilir.

Olculen izolasyon direncinin uygun olmadigi elektrik motorunun calistiriimasi
sirasinda elektrik carpmasi riski vardir. Motor kesinlikle calistirilmamalidir.

izolasyon direncinin élcimd, enerjisi kesilmis ve hareketsiz motor Uizerinden yapilir.

> B

Motorun gdévdesi ve varsa isil koruyucular topraklanmis olmalidir.

. Herhangi bir hasar meydana geldiginde yetkili kisiye haber verilerek kayit
altina alinmalidir.
. Depolama veya sevk sirasinda talimatlara uygun olarak tahta palet tGzerinde
A tasinmalidir.
. Talimatlara uygun olarak istifleme yapilmalidir.

. Depolama slrecinde elektrik motorlarinin ambalajlari kesinlikle acilmamalidir.

12 www.wat.com.tr



Uzun sUreli depolama yapilmasi gerekiyorsa;

. Depolama yeri kapali ve Gzeri értUlU olmalidir.

. Titresim 6nlenmelidir.

. Ortam sicakhgi -15°C ile 40°C arasinda tutulmahdir.
. Goreceli hava nemi <50% olmalidir.

. Kimyasal gazlardan uzak tutulmalidir.

. Depolama yeri kemirgen canlilara karsi korunakl olmalidir.

www.wat.com.tr
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Kurulum ve Mekaniksel
Baglantilar

Montaja baslamadan 6nce

. Tasima ya da depolamada motorun hasarlanmadigi kontrol edilmelidir.

. Motor Gzerindeki bilgilerin mevcut sebeke gerilimine uygun oldugu kontrol
edilmelidir.

. Motor Gzerindeki bilgilerin kullanilacagi yer icin uygunlugu kontrol edilmelidir.

. Varsa motor Uzerindeki aksesuarlarin tam ve c¢alisir durumda oldugu kontrol
edilmelidir.

Hazirhk

. Motor mili Gzerindeki korozyon 6nleyici plastik koruma kilifi ve maddeler
temizlenmelidir.

. Motor mili el ile déndUrilerek strtme olup olmadigi kontrol edilmelidir.

. izolasyon direnci élcimlenmelidir. Yalitim direnci uygun degilse motor
kullanilmamalidir.

. Motorlar mil ucundaki yarim kama ile dinamik olarak dengelenmistir.
Bunun icin aktarma elemanlarinin yarim kama ile dengelenmesi gerekir.

Montaj

. Motor, diz, titresim sénUmleme 6zelligine sahip ve burulmaya karsi
saglam bir zemin Uzerine yerlestirilmelidir. Motor, ayaklarindan veya kapak
baglantilarindan sabitlenebilir.

. Yuk ile motor mili ayni eksende ve paralel olmalidir.

. Motor hava sogutma girisinin serbest olmasi saglanmalidir.

. Elektriksel baglantilar icin terminal kutusu ve kapadinin montaj sonrasinda
ulasilabilir durumda olmasi saglanmalidir.

14 www.wat.com.tr



Dengeleme, hizalama

Kasnak, kaplin ve baska aktarma elemanlarinin montaji esnasinda yataklarin
bozulmasini énlemek amaciyla motorun darbe ve zorlanmalara maruz
birakilmamasina dikkat edilmelidir. Aktarma elemanlarini gereken hassasiyette
takabilecek dlzen ve aparatlarin olmasi halinde 60- 80°C sicakhda kadar isitilip
takilmasi 6nerilir. Aktarma elemanlarinin montajindan sonra bosluk kalmamasi
icin mil faturasi Gzerine iyice oturtulup sikilmasi gerekmektedir.

Motorlarin kaplin ile baglanmasi durumunda hizalamalarin uygun sekilde
yapilmasi ve 6lcimlenmesi gerekmektedir. Hizalamanin uygun olmamasi
durumunda motorda titresim gorulebilir. Kagiklik cok fazla ise bazi parcalarin
kopmasi hasarlanmasi ile karsi karsiya kalinabilir.

Kaplin hizalama ve seviyelemede, motor ve ¢alistirilan pompa sicakliginin etkisini
g6z onlnde bulundurmak énemlidir. Kaplin sistemlerinde farkli genisleme

A seviyeleri calistirilma stresince hizalamayi/seviyelemeyi degistirebilir. Bu nedenle
kaplinler arasi aksiyal boslugun (min. 3mm) birakilmasi énemlidir. Sicakhk
nedeniyle hizalamasi kagan durumlarda asiri titresim nedeniyle yataklarin
bozulmasi mimkundur.

Kayis kasnak uygulamalarinda kasnaklarin paralel durumunda konumlandirildigi
ve uygun kayis ile uygun gerginlikle kasnaklarin kayis il konumlandiriimasi

A gerekmektedir.
Kayista olusabilecek asiri gerilim sistemde asiri titresime hatta milin kirllmasina
sebebiyet verebilir. Yarim kama balansa goére balansi yapilmis motorda, yarim
kama balansa goére balans yapilmis kasnak ve kaplinler kullaniimahdir.

Kullanici elektrik motorunun uygun bir sekilde montajindan sorumludur.
Motorun baglanacagdi zemin motorun agirlik ve mekanik kuvvetlerine cevap

verebilecek yapida olmalidir. Motoru sabitlemek icin kullanilacak civata ebat ve
boyutlari motorda titresime neden vermemelidir.

> B
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Calistirma

Motorlar asiri yUklere karsi motor etiketinde belirtilen tam yUk akimina uygun
sigorta, termik, termistor, termik salter veya elektronik koruma devreleri ile
korunmalidir. Bu devrelerin uygun se¢imi ve dogrulugu kontrol edilmelidir. Sincap
kafesli asenkron motorlar direkte yol vermede sebekeden etikette belirtilen
nominal akiminin 6-7 kati akim ¢ekerler. Bu sebepten elektrik motorunun
elektriksel baglantilari bu yUksek akima dayanacak sekilde secilmelidir. Motorda
olusacak ani yUksek torkun sisteme zarar verebilecedi incelenmelidir.

Gulc¢ kaynaginin yeterli olmamasi ya da kullanilan enerji kablosunun uzun ya da
kisa olmasi veya kesitinin distk olmasi motorda gerilim disimU olmasina neden

olacaktir.

C Motorun hava girisi tarafinda bulunan en yakin cisim, fan koruma muhafazasi delik
¢apinin en az doértte biri kadar mesafede konumlandiriimalidir.

Motorun yumusak kalkis yapabilmesi icin 3 fazli asenkron motorlarda Y/A yol
verme kullaniimalidir. (4kW ve st motorlara Y/ A yol verilmesi énerilmektedir.)

ilk calistirmada dikkat edilmesi gereken noktalar asagidaki gibidir.

. Elektrik motorunun depolama kosullarindan saglam bir sekilde teslim alindigi
Olcimlenmeli ve gbzlemlenmelidir.

. Elektrik motorunun mekanik ve elektriksel baglantilarin tam ve eksiksiz olarak
yapildigi kontrol edilmelidir.

. Baglanti semasi ile dogrulanmalidir.

. Motorun dénis yonu kontrol edilmelidir.

. Motor havalandirmasi kontrol edilmelidir. Hava girisinin acik oldugdu teyit
edilmelidir.

. Terminal kutusunun kapali oldugu kontrol edilmelidir.

. Sistem ve motorun tUm civatalarinin takili ve sikili oldugu kontrol edilmelidir.

16 www.wat.com.tr



. MUmkUinse motor mili el ile déondurulerek sistemin fiziksel uygunlugu kontrol

edilmelidir.

. Motor bu asamadan sonra calistirilabilir. Calisma esnasinda motorda titresim
olup olmadigi izlenmelidir. Yataklarda sicaklik artisi izlenmelidir.

. Elektrik motoru yUklendikten sonra él¢llen akim ve gi¢ degerleri, motor
etiketinde belirtilen degerlerle karsilastiriimalidir.

. Motor sicakligl, nominal yUk altinda ¢alistirildiginda yaklasik 2-3 saat icinde

kararli seviyeye ulasir.
YlUke uygun motor belirlenirken dikkat edilecek hususlar;

. Sebeke Gerilimi

. Frekans

. YUk karakteristigi ve degeri
. Ortam kosullari

. Yapi sekli

. Servis faktorl

. Calisma rejimi

WAT ve TEE markali Gc¢ fazli asenkron motorlarda kalkis akimi 31 A’den bUylk
A olan motorlarda EN61000-3-3 ve EN61000-3-11 standartlari dikkate alinmali veya

motorlar, akim kapasitesi 100 A’den bUyuk olan bir sebekeye baglanmalidir.

1 Fazli WAT ve TEE markali asenkron elektrik motorlarinda @M, QC modelleri igin
2 o6nemli not: Kalkis akimi 26 A’den blyUk olan bir fazli motorlarda EN61000-3-3 ve
EN61000-3-11 no ‘lu standartlarda belirtilen sartlar dikkate alinmali veya motorlar,

akim kapasitesi 100A'den bUyuk olan bir sebekeye baglanmalidir.

www.wat.com.tr 17



Vibrasyon & Balans

BUtUn rotorlar yarim kama ile dinamik olarak balans yapilmakta olup motor
etiketinde “H” harfi ile belirtiimektedir. IEC 60034-14 ‘e gbre standart
motorlarda A vibrasyon seviyesi saglanmaktadir. Talep edilmesi durumunda
B vibrasyon seviyesine sahip motor Uretimi mumkdndur.

Mil Yiiksekligi [mm] 56< H <132
Titresim Sinifi
Yer Yer
Baglanti Sekli Degistirme Degistirme
im Im
Serbest 45 28 45 2.8
SUspansiyon
A
2,3
Rigid Baglanti - - 37
2,8*
serbest 18 17 29 18
SUspansiyon
B
1,5
Rigid Baglanti - - 24
1,8*

18 www.wat.com.tr



Toleranslar

IEC 60034-Te gbore katalog degerlerinden sapma toleranslari asagidaki
tabloya goére degerlendirilmelidir.

An=£20%(n.-n.), P> KW

Hiz (n)
An:iZO%(nS—nN) , Py<= kW

An=-15%(100-n,), P <=150kW

Verim % (n)
An=-10%(100-n,), P, >150kW

GUc¢ Faktort (cos Q) AcosQ= -1/6(1-cosQ)

Kilitli Rotor Akimi (I./1,) ACL/1)=+20% (1 /1)

min (M_/M,)=-15%(M,/M,)

Kilitli Rotor Momenti (M /M)
max (M /M )=+25%(M /M)

Devrilme Momenti (M,/M,) MM, /M= -10%(M,/M,)
Semer Momenti (M /M) MM /M= -15%(M /M)
Eylemsizlik Momenti (J) [kgm?] AJ=+10%J
Ses Seviyesi (LPA) [dB] ALPA = +3dB(A)

C Olctimlenen motor akimi hicbir zaman etikette beyan edilen nominal akim
degerini gecememelidir.

www.wat.com.tr 19
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Elektriksel baglantilar
ve Topraklama

WAT ve TEE markali 3 fazli ve 1 Fazli asenkron motorlarin elektriksel baglantilari
asagidaki gorsellerdeki gibi olmahdir.

3 fazh trifaze asenkron motorlarda;

u1
u2 v2 w2 U2 v2
U1 V1 W1 U1 Vi 1
W1 Vi ——————— w1 vi |

| |
U L2 L3 V) L2 L3

Cift hizh elektrik motorlarda;
iki Ayrik Sargili Motor Baglanti Semast:

W 2u
)\ -$-2u -¢-zv -$aw -$—zu -4>zv 2wW
w wv - 2w

U L2

L3 U L2 L3
BUyuUk devir sayisi KlgUk devir sayisi

Dahlender Motor Baglanti Semasi:

e R I SO U W

2v 2w wlTw
woowv w
w - W 2w 2v
U L2 L3
U L2 L3 Bulytik devir sayisi

KlgUk devir sayisi
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Cift Gerilimli Motorlarda;
(YY /Y baglanti sekline sahip 9 uclu motorlar:

- Yildiz L1 Yildiz L1 .
5 PN Vildiz Baglanti B )\)\/ Yildiz Baglanti ~ / Yildiz Baglanti ~ Vildiz Baglanti
e |© @@ i L2 @.@i i Lo Ul U3 U2 Lo Ul U3 U2
- s =
3 |© _© O 2 | _© B O
~ [0) I ~ O I L3 VI V3 v2 L3 V1 V3 V2
© _® @ ©W_®»® ®@ @
W1 W3 w2 W1 W3 w2
A Ucgen Baglanti [
= n
L2
/\LZ L1 L3 shaft /\LZ L1 L3
f r\ L1 L2 L3 ’ \ L1 L2 L3
1 fazh asenkron motorlarda;
QM modelleri icin elektriksel QC modelleri icin elektriksel
baglantilar asagidaki gibi yapilmahdir. baglantilar asagidaki gibi yapilmahdir.
ANA SARGI
DAIMiI KONDANSATOR
BEYAZ m SIYAH @
SlE 2 g 2 NI g
5l z2 v2_| o &
2 7AN o N g 1 é’
& \/ < o T o
— wn > z
O =
< @]
= z g 4
2 () &~ < \/ b
< N2 / > lz A4 C) Z
> L4 ® KIRMIZI S o
U1 —

KALKIS KONDANSATORU
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ELEKTRONIK ROLE

Cs Cr Cs Z; Cr-Uz [ Z1Un L L2
1 2 3 4 5 6 7 8
o o o o o o o o
| l l
I
KALKIS
KONDANSATORU I SEBEKE
[} |
DAIMI
KONDANSATOR

Ana Sargi

Yrd. Sargi

Motora gerilim uygulandiginda, elektronik réle kalkis kondansatoérinl devreye
sokar. Motorun kalkisindan itibaren elektronik réle motorun yardimci sargi
gerilimini izler. Elektronik réle motorun yardimci sargi geriliminin 5 sn. igerisinde
belli bir dedere gelmesi halinde, kalkis kondansatoérinl devre disi birakir.
Yardimci sargi gerilimi 5 sn. icerisinde belli bir degere ulasmazsa, zaman
sinirlayicisi devreye girer ve kalkis kondansatoérinU devre disi birakir. Kalkis
kondansatéri devre disi kaldiginda elektronik réle akim tasiyicisi olarak devrede
kalir. Sebeke gerilimi kesilmeden elektronik réle Gzerinde ug¢ baglanti degisikligi
yapilmamalidir.

Motorlarin dénUs yénd, mil ucundan bakildiginda saat yonlunin tersine

olacak sekilde baglanmistir. D6nUs yonl degdisikligi icin Z1 ve Z2 uclarinin yer
degistirilmesi yeterlidir .Uc¢ dedisikligi yapilmadan énce motorun enerji baglantisi
kesilmelidir. U¢ baglantisi icin uygun kablo klemensi mutlaka kullaniimahdir.
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Klemens Baralari Sikma Tork Degerleri: (N.m)

Klemens Barasi Sabitleme Somunu Sikkma Tork Degerleri
Yapi Buytklugu| M4 (+0,5) M5 (+0,5) ‘ M6 (+0,5) ‘ M8 (+0,5) | MIO(+05) | MI6(+0,5)
63-71-80 15
90-100-112

132-160

u 180-200
225-250-280
315 14

BAGLANTIKOPRUSU

DOniis yonii

3 fazli motorlar igin;

Motorun dénls yoni degdistiriimek istendiginde iki fazin yeri degistirilir.

Montaj tamamlandiginda terminal kutusunun IP Ozelliklerini saglamasi acisindan
kutu kapagdi dikkatlice sikilmalidir.

QM, QC, @Q2MN ve Q2CN model monofaze motorlar igin;

Motorun donUs yonl degistirilmek istendiginde yardimci sargi kamgilari (Z1-
Z2) yer degdistirilir. Montaj tamamlandiginda terminal kutusunun IP 6zelliklerini
saglamasi acisindan kutu kapagdi dikkatlice sikilmalidir.

Kullanici, elektrik motoru klemens kutusunda verilen baglanti parcalarini ve
semalari kullanarak (Somun, pul, yayl pul) elektriksel baglantilarin uygun bir
sekilde baglanmasindan sorumludur.

Klemens kutusunda gerekli baglantilar yapildiktan sonra kutu kapadi kapatilmali
ve IP kartlarini saglayacak sekilde sikilmalidir. Acik birakilan kutu kapaklari
elektrik carpmalarina ve maddi hasarlara yol acabilir.

Topraklama

Elektrik enerijisinin kullanildigi yerlerde, Uzerinde akim tasiyabilecek metal ve
iletken kisimlarin toprak ile yapilan elektriksel baglanti dizenine topraklama denir.

Elektrik tesislerinde topraklamanin amaci, elektrikli cihazlari kullanilan kisilerin can
glvenligini saglamak ve cihazlarin tahrip olmasini énlemektir. Topraklama devresi,
dustk direncli iletkenden (bakir veya aliminyumdan) yapilmis olmali, baglandigi
cihazin devresinde meydana gelecek en bUylk kacak akimi iletecek kapasitede
olmali, mekanik ve kimyasal etkilerden korunmus olarak ¢ekilmelidir Motorun
gobvdesi ve terminal kutusu topraklanmalidir. Topraklama icin klemens kutusu
icindeki topraklama klemensi ile motor ayadi Gzerindeki topraklama civatasi
kullaniimahdir. Topraklama direnci 1 ohm’un altinda olmahdir.
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Motorlarin inverter
ile calistiriimasi

Sincap kafesli asenkron motorlar, kolay Uretilebilmesi, basit ve dayanikli yapiya
sahip olmasi, maliyetlerinin dlUsdk olmasi, az bakim gerektirmesi nedeniyle
endustride en cok tercih edilen motor tipidir. Ozellikle son yillarda enerjinin verimli
kullanilmasina yonelik yapilan calismalar, gl¢ elektronigi ve devrelerdeki teknolojik
gelismeler ve bunun paralelinde maliyetlerin dismesi, asenkron motorlarda
inverter kullanimini her gegcen gln artirmaktadir.

Bu teknik bilgilendirmede, inverter parametre ayarlari icin iki farkl calisma modu
g6z 6nlnde bulundurulmustur.

. Acik cevrim calisma modu (V/f kontrol)

. Vektor kontrol

Teknik bilgilendirme notunda verilen parametre ayarlari, ilgili firmanin belirtilen
modeli icin gegerlidir. Farkh Uretici firmalarin farkh modelleri icin ilgili inverter
Ureticisinin kullanim kilavuzunun incelenmesi gerekmektedir.

Acik ¢cevrim (Open loop) veya V/f calisma

Bu calisma modunda V/f orani sabit tutularak motor elektrik alani akisi Q sabit
tutulmasi esas alinmistir. Bu ¢alisma modunda motordan herhangi bir hiz geri
bildirimine ihtiya¢ duyulmamaktadir. Bu nedenle enkoder, takometre vb. cihazlarin
kullanimina gerek yoktur. Bu ¢alisma modunda motor etiket bilgilerinin invertere
dogru olarak tanitilmasi gerekmektedir.

Vektor kontrol

Motorun yUkUine gbre optimum calisma noktasini belirleyerek motoru en verimli
noktada ¢alistiran bir algoritmadir. Ancak, her inverter modelinde vektér kontrol
modu yer almamaktadir. Alinan inverterde bu modun olup olmadigi inverter
katalogundan veya tedarik¢i firmadan bilgi alinmasi germektedir. Vektér kontrol
algoritmasinin en hassas noktasi, motor parametrelerinin dogru olarak tespit
edilmesi ve invertere set edilmesidir. Bu amacla énerimiz, motor parametrelerinin,
motor Uretici firmadan temin edilmesidir. Motor Ureticisinden alinan motor
parametrelerinin eger mimkdn ise inverterin autotune modunda hesaplamis oldugu
degerlere uygunluguna dikkat edilmelidir.
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Etiket

Elektrik motoru tanitim etiketi asadidaki gibidir. Etikette WAT ya da TEE
markall logo bulunabilir.

EC 640/2009 ybnetmeligine gére motor etiketlerinde 50Hz ve 60Hz motor
verileri ile IE kodlari ve verimlilik degerlerinin bulunmasi gereklidir.

WAT ve TEE logolu motorlarimizda bulunan 2D karekodlar sayesinde motorun
Uretim tarihi, rutin test sonuclari (n6t , akim, direnc glc¢ vb.) ve seri numarasi
gibi izlenebilirlik bilgilerine ulasilabilmektedir.

®0O O ® OO OO ®

WAT Motor
Sanayi ve Ticaret A.S. @ C € I E4 l'
Made in Tiirkiye IS EN 600341 ¥

Q4H 90L4D lclF  S1 01012024
SF:115 P55 Kg20 IEC 60034

U |z rmi
s | it 13 oot oo ks s |

265/460 | 60 | 1766 | 1.1 | 0.62 | 4.49/2.59 | IE4-87.5%

® 06 ® ® ® O

— 1. Motor Tipi 11. Verim Degeri (60034-2-1e gbre) —
2. Motor Kodu 12. Verim Degeri
3. Uretim Yili 13. Verim Degeri
4. Izolasyon Sinifi 14. Nominal Akim Degeri
5. |IP Koruma Sinifi 15. Glc¢ Faktora
6. Calisma Rejimi 16. Motor Cikis GlcU
7. Verim Sinifi (60034-30-1e gére) 17. Devir Sayisi
8. Karekod 18. Motor Nominal Frekansi
9. Servis Faktoru 19. Calisma Gerilimi
10. Motor Agirligi 20. Uretim Takip Numarasi (Seri No)
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Bakim

Elektrik motorlarinin ¢alistiriimasinda asagidaki parametreler izlenmelidir.

. Yataklar ve sarginin sicaklik seviyeleri izlenmelidir.
. Motorun havalandirma kanallari temizlenmeli motorun uygun

sogumasi saglanmalidir.

. Sistemin titresim seviyesi izlenmelidir.

. Duzenli araliklarla izolasyon direnci élcimlenmelidir.

. Motor Gzerinde bulunan aksesuarlarin kontrolU yapilmalidir.

. YUk aktarma elemanlarinin durumu izlenmelidir.

Olasi bir ariza durumunda servise haber verilmeden dénce vasifli kisilerin

muUdahale edebilecegi konular asagida verilmistir.

Anormal Durum Olasi Nedenler C6ziim
1. Gevsek pargalar. (Ayak, kasnak
VSs.) 1. Baglantilari sikilastirin.
2. Fan kanatlarinda kirilma veya 2. Fani degistirin.
bukulme 3. Motor yataklarini kontrol edin.
3. Motor yataklarinda bozulma 4. Mekanik baglantiyi kontrol
Guaraltala 4. Motor mekanik baglantisinda ederek duzeltin.
calisma hata var. 5. Rulman gergi yayini degistirin.
5. Rulman gergi yayi bozulmus. 6. Surtmeyi engelleyin.
6. Fan sUrtmesi 7. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
7. Motor iki faza kalmis. 8. Baglantilar sikilastirin.
8. Baglantilarda gevseklik 9. Servise basvurun
9. Rotor barasi kopuk.
1. Sebeke voltaji dusuk. 1. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
2. Motor asiri yuklenmis. 2. Motorun yike uygunlugunu
3. Motor iki faza kalmis. kontrol edin.
4. Fan kirik. 3. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
5. Rotor hatali 4. Fani degistirin.
Asiri Isinma . . R
6. Ortam sicakhdi cok yUksek. 5. Rotoru degistirin.
7. Motorun hava emisi 6. Ozel motor kullanin.
engellenmis. 7. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
8. Kisa devre yapmis bir bobin. 8. Servise basvurun.
9. VYataklar bozulmus. 9. Motor yataklarini kontrol edin.
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Anormal Durum Olasi Nedenler C6ziim
1. Sigorta sékull veya atmis. 1. Sigortayi kontrol edin.
Motor calismiyor, 2. Termik atmis. 2. Termigi kontrol edin.
manyetik vinlama 3. Kablo baglantilari uygun degil 3. Kablo baglantilarini kontrol
sesi yok. veya gevsek. edin.
4. Salter acik. 4. Salteri kontrol edin.
1. Kablo baglantilari yanhs.
2. Sebeke voltaji dusuk. 1. Kablo baglantilarini kontrol
3. Motor sargilarinda kisa devre edin.
Motor calismiyor; veya kopuk. 2. Nedeni belirleyin ve dlzeltin.
manyetik vinlama | 4. Motor icerisinde mekanik 3. Servise basvurun.
sesi var, termik sikisiklik. 4. Motor yataklarini kontrol edin.
atiyor. 5. Yardimci sargi devre disi. 5. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
6. Kondansator hatall. 6. Kondansatérl degistirin.
7. Motor iki faza kalmis 7. Roleyi degistirin.
8. Role arizall.
Motor kalkis 1. Sebeke voltajl diistk. 1. Nede.rji. belirleyin ye duzeltin.
yaplyor ve 2. Termik arizall. 2. Termigi kontrol edin.
calisiyor fakat . . 3. Motorun ytke uygunlugunu
lisa stire sonra 3. Motor §§|r| yUklenmis. Kontrol edin.
termik atiyor. 4. Motor iki fazda calisiyor. 4. Nedeni belirleyin ve dizeltin.
Motor bosta iken:
1. Rotor baralari kopuk. 1. Servise basvurun.
2. Sebeke voltaji dusuk. 2. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
3. Motor iki faza kalmis. 3. Nedeni belirleyin ve dlzeltin.
4. Baglantilar gevsek. 4. Baglantilari sikistirin.
5. Yanlis baglanti. 5. Baglantilari kontrol edin.
Motora yol 6. Motor icerisinde mekanik 6. Motor yataklarini kontrol edin.
vermek mumkuUn sikisikhk. 7. Motorun yUke uygunlugunu
olmuyor Motor ylikte iken ilaveten: kontrol edin.
7. Motor asiri yukleniyor. 8. Roleyi degistirin.
8. Role bozuk. 9. Zaman rolesi suresini
9. Zaman rélesi sUresi yeterli degdistirin.
degil. 10. Bozuk bobin veya bobinleri
10. Ana veya yardimcl sargida degdistirin.
kopukluk var.
1.  Yukte cok sik yol veriliyor.
2. mzt/i[i.a asir titresim 1 Qzel r_no_to_r kul_lanm.
Kondansator . 2. Titresimi giderin.
3. Yanlis baglant. - N .
patliyor. 4. Kondansatér yanlis 3. Baglantiyl duzeltin.
4. Uygun kondansatoéra secin.

Mikrofarad veya voltajda
secilmis.
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Rulmanlar

Kapali tip (2Z) rulmanlarin kullanildigi motorlarda rulmanlar Uretici firma
tarafindan belirlenen tip yag ile yaglanmis oldugundan bakim ihtiyaci
gerektirmez. Belirtilen ¢alisma sicaklidi, titresim seviyesi, mil yUkleri icin
rulmanlarin yaklasik 20.000 saatlik (yaklasik 2-5 yil) kullanim stresinden sonra
degistirilmesi 6nerilir.

Normal ¢alisma sartlari haricinde, rulmanlardan asiri gtralta, titresim ve

1si alinmasi durumunda rulmanlarin daha erken periyotta degistirilmesi
gerekmektedir. Bu tur durumlarda, motor milinin ytke baglantisini gerceklestiren
baglanti elemanlarinin (kaplin, kayis- kasnak vb) kontrol edilmesi gerekmektedir.

63 E 620177 6201277
71 E 6202 77 6202 77
H 6204 77 6204 77
80 N 6204 77 6204 77
H 6305 77 6205 77
90 HS 6305 77 6204 77
N 6205 77 6205 77
'2 6306 ZZ 6205 77
§: 100 HS 6306 ZZ 6205 zZ
4 N 6206 ZZ 6206 ZZ
é 6306 ZZ 6206 ZZ
GZ) 12 HS 6306 ZZ 6205 ZZ
O: N 6206 ZZ 6206 ZZ
§ 13 6208 ZZ 6208 77
- HS 6208 ZZ 6206 ZZ
H 6309 ZZ 6209 77

160
HS 6309 ZZ 6208 77
H 6310 Z2Z 6310 ZZ

180
HS 6310 Z2Z 6209 77
200 H 6312 ZZ 6310 ZZ
225 E 6313 2Z 6313 2Z
250* E 6315 2Z 6312 2Z

* Yaglamali Rulman
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80 HG 6204 77 6204 77
90 HG 6305 7Z 6205 77
100 HG 6306 77 6306 ZZ
HG 6306 77 6306 ZZ
112
HSG 6306 ZZ 6306 27
HG 6308 77 6308 77
132
HSG 6308 7Z 6306 77
3. HG 6309 ZZ 6309 7Z
= 160
o HSG 6309 ZZ 6309 77
(o] HG 6310 ZZ 6310 ZZ
< 180
g HSG 6310 77 6310 7Z
[l 200 HG 6312 77 6310 77
225 HG 631327 631327
250 HG 6315 77 631377
250* HG* 6314 6314
HG -2P 6314 6314
280
HG-4P-6P 6317 6317
HG -2P 6316 6316
315
HG-4P-6P 6319 6319

* Yaglamali Rulman
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Yedek Parc¢a

Satin alinan motorda yapilacak olan demontaj islemi, flans, fan ya da fan kapagdi
gibi parca sokllmesi ya da degismesi durumunda garanti sartlari gecerliligini
kaybeder.

VATPA ELEKTRIK MOTORLARI
Adres: GUmussuyu Cad. Odin

is Merkezi B Blok No:28 D:24,
Topkapl, Fatih/ ISTANBUL
Tel: +90 212 613 51 80
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CENOGAWNS

Sargili stator

Terminal kutusu

Terminal kutusu kapadi
Terminal kutusu contasi
Terminal kutu kapadi contasi
Terminal plakasi

Terminal kutu vidalari
Kaldirma halkasi

Topraklama vidasi

Rakor

Koér tapa

Ayak

Ayak vidalari

Kece (kasnak tarafi)

Kapak vidalari (kasnak tarafi)

16.

17.
18.
19

22.
23.
24.
25.
26.

27.

28.
29.
30.

20.

Kapak (kasnak tarafi)
Segman (kapak)

Segman (mil)

Rulman (kasnak tarafi)

Mil

Kama

Rotor

Rulman (kasnak tarafi aksi)
Rulman gergi yayi

Kapak (kasnak tarafi aksi)
Kapak vidalari (kasnak tarafi aksi)
Kece (kasnak tarafi aksi)
Fan

Fan kapagdi

Fan kapagdi vidalari
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Musteri Hizmetleri ve Servis

Degerli MUsterimiz,
Sizlere iyi Grin vermek kadar, iyi hizmet vermenin de dnemine inaniyoruz. Bu nedenle
siz bilingli tUketicilere ¢ok genis kapsamli yeni hizmetler sunmaya devam ediyoruz.

Yetkili servislerimiz haftanin 5 gtin 08:00 - 18:00 saatleri arasinda hizmet
vermektedir. Dogrudan bu numarayi cevirerek WAT Elektrik Motorlari Misteri
Hizmetleri Merkezine basvurabilir ve arzu ettiginiz hizmeti talep edebilirsiniz.

Miisteri Hizmetler Birimi

Tel: +90 850 399 4928

Asagidaki dnerilere uymanizi rica ederiz.

. Uraninaza aldiginizda Garanti Belgesini Yetkili Saticiniza onaylattiriniz.

. Urantinaza kullanma kilavuzu esaslarina gére kullaniniz.

. Uraintnazle ilgili hizmet talebiniz oldugunda yukaridaki telefon numaralarindan
MdUsteri Hizmetlerine basvurunuz.

. Kullanim Omra: 10 yildir. (Urtnan fonksiyonunu yerine getirebilmesi icin gerekli

yedek parg¢a slresi.)

WAT elektrik motorlari 2 yil iiretim hatalarina kari garanti altindadir.

SERVIS ILETiSIM BILGILERI

Fabrika/Miisteri Hizmetleri Birimi

WAT Motor Sanayi ve Ticaret A.S, Organize Sanayi Bélgesi Karaagac¢ Mah. 8.Sokak
No:4 A/2, 59510 Kapakli / TEKIRDAG

Tel: (0-282) 292 22 69

Fax: (0-282) 292 22 23

E-mail: support@wat.com.tr

Web: www.tee.com.tr - www.wat.com.tr

Yetkili Servis Istasyonlarimiz, Ticaret Bakanliginca olusturulan Servis Bilgi Sistemi’ne
(www.servis.gov.tr) kayitldir.

Yetkili Servis ve Yedek parca bayimize iliskin giincel iletisim bilgilerine internet
sitemizden ulasabilirsiniz.
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Garanti ile ilgili olarak
Miigterinin Dikkat Etmesi
Gereken Hususlar

WAT Motor Sanayi ve Ticaret A.S. tarafindan verilen bu garanti,
Elektrik motorunun normalin disinda kullaniimasindan dogacak arizalarin giderilmesini
kapsamadigl gibi, asagidaki durumlar da garanti disidir.

1. Kullanma hatalarindan meydana gelen hasar ve arizalar,

2. Urundn masteriye tesliminden sonraki yikleme, bosaltma ve tasima sirasinda
olusan hasarlar ve arizalar,

3. Voltaj dusuklagu veya fazlalidi, hatali elektrik tesisati, ‘Grdndn etiketinde yazili
voltajdan farkli voltajda kullanma nedenlerinden meydana gelecek hasar ve arizalar,

4. Yangin ve yildirnm ddsmesi ile meydana gelecek arizalar ve hasarlar.

5. Urdndn kullanma kilavuzlarinda yer alan hususlara aykiri kullanilmasindan
kaynaklanan arizalar.

Urdine yetkisiz kisiler tarafindan yapilan mddahalelerde, drine verilmis garanti sona
erecektir.

Yukarida belirtilen arizalarin giderilmesi dcret karsiliginda yapilmaktadir. Urindn kullanim
yerine montaji ve nakliyesi Grdn fiyatina dahil dedildir.

Garanti belgesinin tekemmdl ettirilerek tiketiciye verilmesi sorumluludu, tdketicinin
mali satin aldigr satici, bayi, acente ya da temsilciliklere aittir. Garanti belgesi izerinde
tahrifat yapildidi, Grin Gzerinde bulunan orijinal seri numarasi kaldirildidi veya tahrif
edildigi takdirde, bu garanti gecersizdir.

Urindndzdn CE uygunluk dederlendirmesi WAT Motor Sanayi ve Ticaret A.S.
tesislerinde yapilmistir.

Adres: WAT Motor Sanayi ve Ticaret A.S. Organize Sanayi Bolgesi Karaaga¢ Mahallesi,
8. Sokak, No: 4 A/2 Kapakl 59510 Tekirdag- TURKIYE

Miisteri Hizmetleri Birimi : +90 850399 4928 / 0282 292 2269
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Elektrik Motoru
Garanti Belgesi

WAT Elektrik Motor'unun, kullanma kilavuzunda belirtilen sekilde kullaniimasr ve WAT Motor Sanayi ve
Ticaret A.S. ‘nin yetkili kildigi servis elemanlari disindaki sahislar tarafindan bakim, onarim veya baska bir
nedenle mudahale edilmemis olmasi sartiyla, batlin parcalar dahil olmak lGzere tamami malzeme, iscilik ve
uretim hatalarina karsi 2 (IK) YIL SURE ILE GARANTI EDILMISTIR.

Garanti kapsami icinde gerek malzeme ve iscilik gerekse montaj hatalarindan dolayr arizalanmasi halinde
yapilan islemler icin is¢ilik masrafi, dedistirilen parca bedeli ya da baska bir ad altinda hicbir tcret talep
edilmeyecektir. Garanti sdresi icinde yapilacak onarimlarda gecen sire garanti stresine ilave edilir. Tamir
suresi en fazla 20 is gundddr. Bu sire mamulln yetkili servis atélyemize, yetkili servis atélyelerimiz
bulunmamasi durumunda Yetkili Saticilarimiza veya Firmamiza bildirildidi tarihten itibaren baslar. Urdndn
arizasinin 10 is gund icerisinde giderilememesi halinde WAT Motor Sanayi ve Ticaret A.S. Urdn tamiri
tamamlanincaya kadar, benzer 6zeliklere sahip baska bir drin mdsterinin kullanimina tahsis edilecektir.

Arizanin giderilmesi konusunda uygulanacak teknik yéntemlerin tespiti ile dedistirilecek parcalarin
saptanmasi tamamen firmamiza aittir. Arizanin giderilmesi Grindn bulundudu yerde veya Yetkili servis
atolyelerinde yapilabilir. Misterimizin buna onayi sarttir.

Ancak;

Tuketicinin onarim hakkini kullanmasina ragmen malini:

1. Tuketiciye teslim edildidi tarihten itibaren, garanti siresi icerisinde kalmak kaydiyla, bir yil icerisinde
en az dért defa veya imalatci-tretici ve/veya ithalatcr tarafindan belirlenen garanti siresinin
icerisinde alti defa arizalanmasinin yani sira, bu arizalarin maldan yararlanmamayi sdrekli kilmasi,

2. Tamir icin gereken azami strenin asilmasi

3. Firmanin servis istasyonunun, servis istasyonunun mevcut olmamasi halinde sirasiyla saticisi, bayii,
acentesi temsilciligi ithalatcisi veya imalatci-treticisinden birisinin dlizenleyecedi raporla arizanin
tamiri mamkdn bulunmadidinin belirlenmesi, durumlarinda tliketici malin Gcretsiz degdistirilmesini,
bedel iadesi veya ayip oranda bedel indirimi talep edebilir.

Garanti belgesi ile ilgili cikabilecek sorunlar icin T.C. Gumrik ve Ticaret Bakanligi Tluketicinin Korunmasi ve

Plyasa Gézetim Maddrligu’ne basvurulabilir. Bu Garanti Belgesi'nin kullaniimasina 4077 sayili Tlketicinin

Korunmasi Hakkinda Kanun ile bu Kanun'a dayanilarak ydrdrlide konulan Garanti Belgesi Uygulama

Esaslarina Dair Yénetmelik uyarinca, T.C. GUumrik ve Ticaret Bakanligi Tlketicinin Korunmasi ve Piyasa

Gozetim Genel Maddrlaga tarafindan izin verilmistir.

WAT MOTOR SANAYI VE TICARET A.S.
GENEL MUDUR

—

Qf)

Seri No:

Tip:

Teslimat Tarihi, Yeri: Adres:

Fatura Tarihi, No: Tel-Faks:

Satict Firma Unvant: Satici Firma (Kage ve Imza)

Bu belge Gumrutk ve Ticaret Bakanligi Tuketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetim Muadurlagunin 10934
nolu ve 22.08.2013 izinli tarihli belgesine gére duzenlenmistir. Bu boluma, Grand aldiginiz Yetkili satici
imzalayacak ve kaseleyecektir.
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FRENLI
MOTORLAR
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DC FREN KITLERI iCIN MONTAJ, AYAR,
GUVENLIK VE BAKIM TALIMATLARI

WAT Motor fren kitleri, Brake-Ready olarak Uretilmis WAT motorlara kolayca monte
edilebilecek sekilde tasarlanmistir.

Motorun tanimli gi¢c ve kW - Glg¢ degerine gdre uygun fren kiti secilmelidir.

FREN KAPAGI
KAMA

FREN DisSLISi

FREN BALATASI
FAN BAGLANTI PARCASI
YAYLI PUL

CIVATA

FREN

FAN

SEGMAN

FAN KAPAGI

FAN KAPAGI VIDASI

3 O xw.TQ@ .0 20 T o
T T T T 0T

MOTORU FREN BAGLANTISINA
HAZIR HALE GETIRME

islem siralamasi:

1. Fan kapagdi vidalari
sokualar.

2. Fan kapagdi cikarihr.

3.  Emniyet segmani,
aparat yardimiyla
cikarilir.

4. Fan cikarilir ve daha
sonra kullaniimak
Uzere kenara alinir.

5. Motor kapadi baglanti
ekipmanlari sokulerek
kenara konur. ®

6. Kapak cikarilr.

s el
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FREN MONTAJI

. Motor arka kapagdl, fren kapagdiyla degdistirilir. (a)

. Kit igerisinde bulunan kama, motor mili kama kanalina ¢akilir. (b) Fren gébek
dislisi rotor miline monte edilir. (d)

. Fren balatasi, fren dislisine takilir. (c)

. Uzatma parcasi, kama merkezlenerek civata ve somun ile birlikte rotor miline
montajlanir. (f,g,h) Fren, fren kapagdindaki baglanti deliklerine montajlanir. (e)

. Fren tork ayari yapllir.

. Fan, uzatma parg¢asina takilir ve segmanla sabitlenir. (j,k)

. Fan kapadi, fren kapagina vidalar kullanilarak montajlanir. (m,l)

OO O @
e | {
4

/

GENEL GUVENLIK TALIMATLARI

TEKNIK VERI
Frenin beslenme gerilimini nominal gerilime gére +%6
BESLENME degisebilir. Beslenme gerilimi etiket Gizerinde yazihdir.
GERILIMI Elektromiknatis nominal degere yakin bir voltaj gerektirir.
Dusuk gerilim frenin diizgln ¢alismamasina neden olabilir.
@ ODA SICAKLIGI Fren, 5°C ile 40°C arasinda ¢alisacak sekilde tasarlanmistir.

STATiIK TORK DEGERLERI

Test kullanimi olmadan, frenleme yaptirilan frenin tork
FREN TEST degderi - %20 olabilir. (SUrtinme malzemesi ile) kayma
KULLANIMI onleyici ile %-30’a kadar dusus olabilir. Fren kullaniimadan

once sistem kisa stre calistirilarak test edilmelidir.

KURULUM, DUZENLEME VE SERVIS

FRENI Bakim ve ayar islemleri, fren demontaji, elektriksel
GUCTEN CIKARIN baglanti kapatildiktan sonra yapiimaldir.
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% Balata Asinmasi

. Fren islevselliginin sorumlulugu tamamen montaj sekline baglidir.

. Etiket Gzerindeki verilere gére fren/dogrultucu beslemesi yapilmalidir.

. Terminal kutusunun icinde fren baglantisi dogru sekilde yapilmalidir.

. Dogru fren kitinin takildigini kontrol edin.

. Fren torkunun uygulama gereksinimlerini karsilayip karsilamadigini kontrol edin.

. Montaj islemi uygun ekipman kullanilarak yapilmahdir. (Filler ¢akisi, segman
pensesi, alyan anahtari)

. Frenin dlizgln ¢alismasi, periyodik bakimlarinin dtizenli yapilmasina baglidir.

FREN MOTORLARININ
PERIYODIK BAKIMI

FREN:

Frenin normal ¢alismasi yalnizca oda sicakligi kosullarinda garanti edilir. Soguk ve
rutubetli yerlerde fren uzun sire calismadiginda, balatalarin strtinme ylzeyine
yapismasini dnlemek icin fren sistemi uygun sekilde korunmalidir. Minimum
frenleme moment ayari her zaman normal degerinin %30’undan fazla olmalidir.
Fren mekanizmasinin istenilen performansi vermesi, ancak orijinal parcalarin
kullaniimasi ile saglanabilir. Zamanla fren balatasinda meydana gelecek asinma,
motor ve yUk ataletine, frenleme hizina, kullanim sikligina ve frenin isinmasina
bagli olarak degismektedir. Balata malzemesinde 3mm’lik bir asinmadan sonra fren
balatasi muhakkak degistirilmelidir. Fren balatalarinin degistiriimesinden sonra
hava araligi da mutlaka yeniden ayarlanmalidir. Hava araligi 0,7mm’ye ulastiginda
istenilen performansin saglanmasi i¢in, hava araligi yeniden ayarlanmalidir. Hava
araligi ayari, montaj vidalari soklldikten sonra ayar somunlari ¢cevrilerek yapilir.

100%
%
80
K
70
o

60

v ;( ''''' R Standart Dogrultucu
* MOTOR V g s —_—

1
EBEKE

° w /‘I’ TS Hizl Tip Dogrultucu
e 5 N N ASR
20
10 _ 4

<)

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100%
% Fren Momenti

38 www.wat.com.tr



Hava araligi ayari, fren belli bir stre calistiktan sonra yapilacaksa, frenin sogumasi
beklenmelidir. Hava araliginin normal degeri 0,2 mm (+0,05 / -0) olarak belirlenmistir.
izin verilen maksimum hava araligi degeri 0,7mm’dir. E§er bu deger asilirsa frenleme
performansi etkilenebilir, Frenleme tam olarak gerceklesmeyebilir, motor ve fren
1sinabilir. Frenin kullanilan momenti arttik¢a balata asinmasi da buna bagli olarak
artmaktadir. 100V DC frenli motorlarda yarim-dalga dogrultucu bulunmaktadir ve
normal frenleme fonksiyonu i¢in asagidaki semaya gore baglanmalidir. 24V DC frenli
motorlar icin gerekli dogrultucular ise misterinin kendisi tarafindan temin edilmelidir.

Fren Tork Ayari

Frenleme torku A mesafesinin dedistirilmesi ile ayarlanabilir. Frenleme torkundaki
degisime bagdli olarak stUrtinme malzemesindeki asinma da degisiklik gdsterecektir.

Sabitleme

— Fren Tipi ideal Hava Boslugu “t” (mm) (min. ve max.) —
KO1-100V 0,15 0,5
K0O2-100V 0,2 0,6
KO3-100V 0,2 0,6
KO4-100V 0,2 0,7
KO5-100V 0,2 0,7
KO6-100V 0,2 0,7

Fren hava boslugu belirtilen degerlere gbre gecer-ge¢gmez mastarla ayarlanir.
Son olarak fren arkasinda bulunan tork ayar somunu istenilen tork degerine gére
belirtilen 6lclye gelene kadar sikilir.
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100%
5 12 16 20 40 60 920 180 | 200 | 400 | 300 | 600
s5% | Max | 62 6,1 6,2 71 10,7 | 10,3 9,9 9,9 9,7 9,7 10,7 | 10,7
° | 3,75 9 15 15 30 45 675 | 135 150 | 300 | 225 | 450
s0% 8,7 7,6 7,6 8,5 132 | 125 7 7 1,2 1,2 132 | 13,2
N 2,5 6 8 10 20 30 45 920 100 | 200 | 150 | 300
Fren kiti montajindan sonra, motorun ses ve titresim degerlerinde degisim
gorllebilmektedir.
Frenli Motorlar Elektriksel Baglanti Se¢enekleri
— L

AC ANAHTARLAMA

4”7

AC SWITCHING e
L1 L2 L3N L

Tam Dalga

Full-Wave
o

Dogrultucu
Rectifier

L2 L3

Tam Dalga
Full-Wave

205V DC Fren
205 V DC Brake

Ucgen Baglanti
Delta Connection

L L2 L3 1

Yanim Dalga
Half-Wave

Yildiz Baglanti
Star Connection

Yanim Dalga
Half-Wave

205V DC Fren
205 V DC Brake

Ucgen Baglanti
Delta Connection

Tam Dalga
Full-Wave

24V DC Fren
24V DC Brake
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Vildiz Baglanti
Star Connection
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205 V DC Brake

205 V DC Fren
205 V DC Brake

Yarim Dalga

24V DC Fren
24 v DC Brake

Fren
Brake

AC ANAHTARLAMA
AC SWITCHING

L2 L3 N
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Ucgen Baglanti
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KURULUM, CALISTIRMA, BAKIM
VE GUVENLIK KILAVUZU

WAT MOTOR F300 & F400 - 2 Saatlik Duman Tahliye motorlari
Kurulum, Calistirma, Bakim ve Giivenlik Kilavuzu

1. GUVENLIK BIiLGILERI

WAT F300 aliminyum goévdeli ve F400 pik gdvdeli duman tahliye motorlarinin
glvenli ve dogru sekilde kurulmasi, ¢alistiriimasi ve bakiminin yapilabilmesi i¢cin
bu talimatlara uyulmalidir. Bu talimatlar; fan kullanicilarinin, OEM Ureticilerinin
ve son kullanicilarin yani sira motoru veya ilgili ekipmani kuran, calistiran ya da
bakimini yapan tim personelin dikkatine sunulmalidir. Motorun kurulumu ve
kullanimi, saglk ve glUvenlik gereksinimleri ile ulusal mevzuata hakim kalifiye
personel tarafindan yapilmaldir. Bu talimatlarin dikkate alinmamasi, gecerli
tim garantileri gecersiz kilabilir. Yetkili olmayan kisilerin mUdahalesi ciddi
yaralanmalara ve maddi hasara yol agabilir.

MOTORLARI KULLANMADAN ONCE LUTFEN KULLANMA
KILAVUZUNU DiKKATLICE OKUYUNUZ.LUTFEN GUVENLIK
TALIMATLARINA DiKKAT EDIN VE UYUN.

Bu kullanim kilavuzu, elektrik motorunun gltvenli ve dogru sekilde kullaniimasina
yardimci olmak amaciyla hazirlanmistir.

. Motoru kurmadan ve calistirmadan 6nce, makine ile birlikte verilen kullanim
kilavuzu ve diger teknik dokUmanlar dikkatlice okunmalidir.

. Lutfen glvenlik talimatlarina uyun.

. Kullanim kilavuzu ileride basvurmak Uzere kolay erisilebilen bir yerde

muhafaza edilmelidir.

UYARI
A Bu sembol, yaralanma veya hasar riskine karsi bir uyariyi belirtir.
Lutfen dikkatli olun ve glvenlik talimatlarina uyun.

ELEKTRIK TEHLIKESI
Bu sembol, elektrik carpmasi riskini gdsterir.
Bu sembol, elektrik gerilimine karsi uyari anlamina gelir.

>

NOT
Bu sembol ilgili konuya iliskin 6nemli bilgilere isaret eder.
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. Kataloglarda yer alan teknik bilgilere ve motor Uzerindeki etiketlerde
belirtilen degerlere uyulmalhdir. Calistirma talimatlari dikkatle incelenmelidir.

. Devreye alma ve devreden cikarma islemleri elektrik baglanti semalarina
uygun sekilde ve yalnizca yetkili operatédr tarafindan yapilmalidir.

. Elektrik motorunun calistiriimasi, bakim islemleri ve ariza mtdahaleleri
yalnizca yetkili personel tarafindan yapilmalidir.

. Motor Uzerinde herhangi bir bakim islemine baslamadan 6énce enerji
baglantisi kesilmeli ve uygun glvenlik uyarilari ile sistem emniyete alinmahdir.

. Motorun enerijisi kesildikten sonra operator, motora herhangi bir miidahalede
bulunmadan énce hareketli pargalarin tamamen stabil hale gelmesini
beklemelidir.

. Motorun elektriksel baglantilari tekrar baglanmadan énce elektrik ve mekanik
baglantilar kontrol edilmelidir. Uygun topraklama saglanmalidir.

. Elektrik klemens baglantilari uygun torkla sikilmali, baglantinin sorun
yaratmamasi saglanmalidir.

. Calisma sirasinda bu tUr ekipmanlarda yiksek sicaklik olusturabilecek enerijili
veya doénen parcalar bulunmaktadir. Bu nedenle acik terminal kutulari,
korumasiz kaplinler, yanlis kullanim, ciddi yaralanmalara ve/veya maddi
hasara neden olabilir.

. Kurulum glvenliginden sorumlu kisiler asagidakilerden emin olmalidir.

. Ekipmanin kurulum ve ¢alistirma hizmetlerini yalnizca kalifiye personel
gergeklestirebilir.

. Bu personel, motorla birlikte verilen diger belgelerle birlikte bu kilavuzu
da tasimali ve ¢alismalar bu Urline 6zel standart ve belgelere uygun olarak
yapilmalidir.

. Kalifiye olmayan personel asla elektrikli ekipmanlar Gzerinde herhangi bir
calisma yapmamalidir;

. Kurulum ve givenlik talimatlarina uygun sekilde uyulmamasi durumunda
garanti gecersiz hale gelebilir.

Kurulum, isletme ve bakim islemlerini gergceklestiren
nitelikli personel asagidaki hususlara dikkat etmelidir:

. Bu Kilavuzda, Satin Alma Siparisi belgelerinde, ¢alistirma talimatlarinda,
kilavuzlarda ve diger belgelerde yer alan, izin verilen uygulamalara (montaj,
depolama, baglanti, kurulum ve calistirma kosullar) iliskin teknik veriler yer
almaktadir.

. Sahada kuruluma iliskin talimatlar ve ézel kosullar,

. Uygun aletlerin ve ekipmanlarin kullaniimasi,

. Kullanim ve tasima sirasinda dikkat edilmesi gereken hususlar,
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. Her bilesenin tim koruma cihazlarinin kurulumdan énce cikariimis olmasi;

. Bu manuel’de belirtilen noktalarin disinda kaldirma ve tasima yapilmamasi;

. Ek olarak, yataklarin hasar gérmesini 6nlemek i¢in tim motorlar titresimsiz
odalarda saklanmalidir. Pratik nedenlerden &ttrd, bu kilavuza tUm yapim
degiskenlerini kapsayan veya olasl tim montaj, isletme veya bakim
alternatiflerini kapsayan ayrintili bilgilerin dahil edilmesi mUmkun degdildir.
Herhangi bir sGpheniz veya sorunuz olmasi durumunda ag¢ik noktalari agikliga
kavusturmak icin dogrudan WAT’a ulasin.

2. YALITIM DIiRENCI

Uzun sUreli depolama kosullarindaki motorlarin izolasyon direnci sevk edilmeden
once olctlmelidir. Depolama sirasinda nemden dolayi sargilarin zarar gérmesi
durumunda yalitim direnci élcUllr ve asadidaki tabloya gére motor hakkinda
karar verilir:

2 MQ veya daha az ise motor servis operatdri tarafindan kontrol edilmelidir.

2 MQ ile 100 MQ arasinda ise motor tehlikelidir.

100 MQ veya daha fazla ise motor uygundur.

\

Yalitim direnci uygun olmayan elektrik motorunun calistirilmasi sirasinda
elektrik carpma riski vardir. Olclilen motorun izolasyon direnci disik ise
calistirllmamaldir.

> Yalitim direncini 6lgmeden 6nce elektrigin kesildiginden ve motorun
calismadigindan emin olun. Motorun goévdesi ve varsa termik koruyucular
topraklanmaldir.

> Herhangi bir izolasyon 6l¢imU yapmadan énce motorun gli¢c kaynagdiyla olan
baglantisini kesin. Elektrik desarji risklerini 6nlemek icin, 6lcimU yaptiktan hemen
sonra terminalleri bosaltin. Olctiim sirasinda ve dlcimden hemen sonra, artik
tehlikeli voltaj tasiyabilecekleri icin terminallere dokunulmamalidir. Ayrica, glc
kablolari bagliysa ana besleme baglantisinin net bir sekilde kesildiginden emin
olun. Bu hem ana hem de yardimci devreler ve 6zellikle yogusma &nleyici isitma
devreleri icin gecerlidir.

> Yalitim direncini 6l¢mek icin kaldirma islemine dikkat edin:
Motoru asla saftindan tutarak kaldirmayin;
Kaldirilacak motor agirhgini kontrol edin.
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3. MOTOR MONTAUJI ve MEKANIK BAGLANTILAR

Kurulumdan Once

. Tasima ve depolama sirasinda motorun hasar gérmediginden emin olun.

. Motor etiketindeki bilgilerin mevcut hat voltajina uygun olup olmadigini
kontrol edin.

. Motorun kullanim amacina uygunlugunu kontrol edin.

. Motorun aksesuarlarini (varsa) eksiksiz ve calisir durumda kontrol edin.

Kurulum Hazirliklar

. Mil Gzerindeki pas koruyucu uygun malzeme ile temizlenmelidir.
. Motor milini elle ¢cevirerek strtiinme olup olmadigini kontrol edin.
. Yalitim direnci élctlmelidir.

WAT Motorlari yarim kama takilarak dinamik olarak dengelenir. Bu nedenle
transmisyon parg¢alarinin da yarim kama ile balansi yapilmalidir.

Kurulum

. Motor dlz, titresim séntmleyicisi olan ve burulmaya karsi dayanikh bir
noktaya yerlestirilmelidir.

. YUk ile motor mili ayni eksende ve paralel olmalidir.

. Motor hava sogutma girisi yeterli diizeyde agik olmahdir.

. Montajdan sonra elektrik baglantilarinin terminal kutusu ve kapadi kolay
ulasilabilir olmalidir.

Motorlar kaplin ve benzeri parcalarla baglanmissa paralellik ve eksenel es
merkezlilik, motorun performansi ve d&mrU acisindan ¢ok kritiktir. Bu nedenle
uygun sekilde hizalanmasi ve dl¢cllmesi gerekir. Hizalama uygun degilse motorda
titresim meydana gelebilir. Es merkezlilik cok fazla olursa bazi parcalar zarar
gorebilir.

Kayis kasnak uygulamasinda kasnaklar paralel konulmali ve kayis kasnak sistemi
uygun gerginlikte uygun kayislarla ayarlanmalidir. Kayislardaki asiri gerilim, asiri
titresime ve ayrica mil kirillmasina veya yatak hasarlarina neden olabilir. Motor
yarim kama ile balanslandigi gibi kullanilacak kasnak ve kaplinlerin de yarim kama
ile balans ayari yapilmalidir.
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Kurulum yerinde elektrik motorunun havalandirilmasini engellememelidir. Motor
faninin arkasinda emmeye olanak saglayacak yeterli alan bulunmalidir. Motor,
elektrik baglantilari ve bakimlari yapilabilecek sekilde yerlestiriimelidir. Ortamda
ucucu tozlarin bulunmasi durumunda fanin olusturacagdi hava akiminda olacak
degisiklik ve disme sogutma performansinin azalmasina neden olacaktir.

Kurulum yerleri, inceleme ve bakim hizmetleri icin kolay erisime izin vermelidir.
WAT, motorlarin montaj alanina alinmasindan yada sahadan kaldirilmasindan
sorumlu degildir.

Faz baglanti kablolarini korumak icin motorla gelen rakorlar takili olmahdir. Genel
olarak kablolarda ve kablolarda izolasyon hasarlarini énlemek icin motor kablo ve
hortum grubundan kaldirilmamaldir.

Agcisal Hizalama

|
=

J L Radyal Hizalama

Radyal Hizalama

i
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4. SOGUTMA

Duman Tahliye Motorlari maksimum 40°C ortam sicakhginda ve deniz
seviyesinden maksimum 1000 m yUkseklikte ¢calisacak sekilde tasarlanmistir.

Yakindaki hicbir ekipmanin, ylzeyin veya dogrudan glnes isiginin motora ilave isi
yaymadigindan emin olunmalidir. Motor ¢evresinde serbest hava sirklasyonunu
saglamak icin TEFC (Tamamen Kapali Fan Sogutmali) makinelerin duvarlara veya
diger engellere hava giris capinin 1/4’Gnden daha yakinina monte edilmemesi
gerekmektedir.

D/4

Motorun hava girisi tarafindaki
en yakin nesneye mesafesi en
az fan kapagdi delik capinin
dortte biri kadar olmalidir.

@D
LJ

WAT F300 Duman Tahliye Motorlari IC 418, TEAO sogutma yontemiyle calisacak
sekilde tasarlanmis ve onaylanmistir. Ufleme veya emme modunda oldugunda,
motorun istenilen islemi yapabilmesi icin fanlarin yeterli hava akisini saglamasi
gerekir. Gerekirse min. fan sistemi hava akisini saglayamaz, sicakhgin artmasi asiri
Isinmaya ve motorun arizalanmasina neden olabilir.
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5. ELEKTRIK BAGLANTILARI ve TOPRAKLAMA

Kurulumdan &nce

Baglantilar motorla birlikte verilen elektrik baglanti semasina gore
yapilmalidir. Sema kontrol edilmeden motor baglantisi yapilmamalidir.
Motor etiketindeki gerilim ve frekans bilgileri dikkatlice incelenerek akim
hattina uygunlugu kontrol edilmelidir.

Kurulum Hazirliklari

Kablolarin sargilara baglanti tarafinda korozyon olup olmadigi kontrol
edilmelidir.

Motor glclne uygun olarak kullanilan kablo kesiti ve motor panosuna
olan mesafe uygun olmalidir. (Gevsek kablo uzantilarinin yeterince uzun
olmamasi durumunda)

Kullanilacak kablo ¢apina gére terminal kutusundaki kablo rakorlarinin
uygunlugu kontrol edilmelidir.

Motor-ylUk baglantisi yapilmadan édnce dénis yonu belirlenmeli, yuke
uygunluk saglandiktan sonra baglanti yapilmalidir.

Tek Hizli Sargi Motoru Baglanti Semasi

3 - Faz, Tek Hiz

(om(®)
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6.0,
o
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3 ®

©

N/N switch]

T
L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3

Dogrudan Yol Verme ile Baglatma

Sincap kafesli asenkron motoru calistirmanin en basit yolu, sebeke beslemesini
dogrudan motora baglamaktir.
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Gerekli olan tek calistirma ekipmani dogrudan cevrimigi bir baslaticidir. En
cok tercih edilen yéntem bu olsa da yUksek baslangi¢ akimi nedeniyle akim
sinirlamalari ve dizenlemeleri dikkate alinmalidir.

Yildiz/Uggen (Y/A) Baslatma

Motorun baslatma akimi, glic kaynadi sinirindan buytkse (Y/A) baslatma
kullanilabilir. 380 veya 400V (A) sargili bir motor, sargi Ybagliyken c¢alistirilir.

Bu yoéntem, baslatma akimini ve torkunu dogrudan baslatma degerinin yaklasik
1/3’Une azaltir. Y’den A’ya gegcis sirasinda akim ve tork dalgalanmalarini sinirlamak
icin gecis, motor nominal hizina mimkUn oldugu kadar yaklastiginda (%93-95)
gergeklestirilmelidir.

iki Hizli Sargi Motoru Baglanti Semasi

Dahlander Motor Sargi Baglanti Semasi

Dahlander motorlari tork ve gli¢ gereksinimlerine gore farkh ¢alisma modlarinda
tasarlanmistir. Bunlar sabit tork, sabit gl¢ ve degdisken tork olarak bilinir. F300 ve
F400 dahlander motorlarin kullanildigi fan uygulamalarinda ¢cogunlukla degisken
torklu ¢calisma modu tercih edilmektedir. Y/YY baglantili bu motorlarin terminal
baglantilari asagidaki gibi yapiimahdir.

DusUk Hizh Baglanti - Yildiz Serisi (Y) YUksek Hizli Baglanti - Paralel Yildiz (YY)
u [}
I
ul v2 L1 L2 L3
[
U2 uz* vz‘wz‘
U1 A Vi w1
w1 q » ¢
v2, W2
w1 V1 w2 v2
L3 L2 7 ~
L3 L2

TUm motorlar her iki dénls yéninde de ¢alistiriimaya uygundur. SUrlcl ucundan
bakildiginda, gl¢ kaynadi faz iletkenleri: L1, L2, L3 U1, V1, W1 terminallerine baglanirsa
motor saat yoninde doénecektir. Herhangi iki terminalin baglantilari ters cevrilirse
motor saat yonUnin tersine dénecektir. Motoru baglamadan 6nce hizli bir sekilde
ACIK/KAPALI konuma getirerek dénls yonuna kontrol edin.

Motor iyi bir topraklama sistemine topraklanmalidir.
A Duman Tahliye Motorlarinda termal koruma standart olarak
bulunmamaktadir.
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» TUm WAT F300 & F400 Duman tahliye motorlari ZZ kapali yataklarla birlikte
saglanir. Rulmanlar DuPont Krytox GPL 226 yUksek sicakliga dayanikli rulman
gresi ile doldurulmustur. Calisma sirasinda rulmanin degistirilmesi gerekiyorsa
esdeger rulman gresi kullaniimalidir.

» WAT F300 & F400 duman tahliye motorlari herhangi bir termal koruyucuyla
birlikte saglanmamaktadir. Harici koruyucular isletim sistemi Gzerinden
bagliysa lutfen yangin modu sirasinda bunun motor islemlerini olumsuz
etkilemeyecegdinden emin olun.

» Latfen motorun yUkslz olarak c¢alistirildigini kontrol edin, anormal gUraltt
olmadan serbestce donlyor mu? DénUs yonld dodru mu? (DoOnUsU tersine
cevirmek icin gl¢ kaynaginin iki terminal ucundan herhangi birini ters ¢evirin).

» Lutfen asagidaki kisimlari kontrol ediniz:

» Onerilen hizda hava motor Gzerinden geciyor mu?

» Gorsel inceleme: Calisma alanindaki temizlik, terminal kutusu, kablolar,
terminaller, delikli civatalar, fan ve fan kaptagdi, kaplinler, baglanti parcalari ve
tahliye tapasi.

» Hizalama tiirli: Hangi tar kullanildi? (Saat - radyal/radyal; saat - radyal/
eksenel; optik; makaralara gdre kural)

» Hizalama degerleri: Radyal (...mm) ve eksenel (...mm)

» Baslatma tiirii: DOL, Yumusak Yolverici, frekans invertord, vb. (Model,
kapasite, vb.)

» Gerilim: Fazlar arasindaki gerilimleri élctin ve IEC60034-Te gbdre toleransi
kontrol edin.

» Gerilim Dengesizligi: Gerilim dengesizligini IEC60034-26’ya gbre hesaplayin
ve sorun olup olmadigini kontrol edin.
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» Akim: Her fazdaki akimi kontrol edin ve bunu isim plakasindaki ile karsilastirin.

» Akim Dengesizligi: Akim dengesizligini IEC60034-26’ya gbre hesaplayin ve
sorun olup olmadigini kontrol edin.

» Hiz: hizi (rpm) kontrol edin.
» Ortam Sicakhgi: Ortam sicakligini motordan 1 m mesafede 6l¢un.
» Yiikseklik: saha yUksekligini belirleyin.

» Hava akis hizi: TEAO motorunun tavsiye edildigi gibi gerekli hava hizini alip
almadigini kontrol edin.

» Rulman muhafaza sicakhigi: DE ve NDE sicakligi.

» Sargi sicakhgi: Sargi sicakhdinin yalitim sinifi limitine uygun olup olmadigini
kontrol edin.

» Titresim degerleri: Standart olarak énerildigi gibi DE ve NDE yatagindaki
6 noktanin tamamindaki (mumkinse) titresimi kontrol edin. Hizlanmayi da
kontrol edin.

» Nihai kosul: Onaylanip onaylanmadigi ve kimin onayladigi.

Genel goézlem: Baslatma sirasinda dogrulanan tim ayrintilar.
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6. DEPOLAMA

Motorlar uzun slire depolanacaksa kuru ve titresimsiz, temiz, iyi havalandirilan bir
odada saklanmalidir. Motorlar devreye alinmadan énce izolasyon direnci kontrol
edilmeli ve gerekiyorsa sargilar kurutulmalidir. (Bakim bélimine bakiniz)

Varsa tapalarla kapatilan su tahliye delikleri, motorun yapim sekline ve montaj
dlzenine gére muhafazanin en alt noktasinda olmali ve temiz tutulmahdir. Bu fisler
cikarildiginda koruma derecesi nominal olarak IP44’e dlUsecektir.

Gres migrasyonunu ve korozyonu 6nlemek i¢cin milin ayda bir kez (en az 10 tur)
manuel olarak déndurtlmesi 6nerilir. Ayrica 10 turdan sonra milin baska bir
konuma getirilmesi tavsiye edilir.

7. KALDIRMA VE TASIMA

WAT F300 Duman Tahliye motorlari 80 den 315’e Frame’e kadar
Uretilmektedirler. 250 Frame’e kadar motor goévdesi aliminyum, 280 ve 315
Frame motorlar ise pik dokim gdvdelidir. TUm aliminyum goévdeli motorlarda
takilabilir ayak secenegdi mevcut olup 80 - 90 ve 100 gévde motorlar ayri ayri
verilen atasmanlar ile B30 - PAD montajli secenegine dénUstirtlebilmektedir.

WAT F400 Duman Tahliye motorlari 80 den 315’e Frame’e kadar pik gévdeli,
ayakli ve ayaksiz olarak Uretilmektedirler.
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E500
ERISH

80 ve 90 FRAME MOTORLAR

Muhafazanin Ustlinde kaldirma halkasi montaj noktalari yoktur. PAD montaj aparati
baglanti noktasi veya kaldirma noktasi olarak kullanilabilen 4 ayak baglanti noktasi
bulunmaktadir. Bunlardan ikisi gérsel referans olmasi acisindan asagidaki resimde
kirmizi okla isaretlenmistir.
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100 FRAME MOTORLAR

Muhafazanin Ust kisminda 1 adet kaldirma halkasi montaj noktasi bulunmaktadir.
Yukaridaki tasarima benzer sekilde, yan ayak baglanti noktalari, kaldirma veya PAD
montajli fikstir montaji icin kullanilabilir.

112 - 132 - 160 FRAME MOTORLAR

AlUuminyum goévdenin her Ug tipi de ayni tasarim 6zelliklerine sahiptir. Muhafazanin
Ust kisminda aliminyum goévdenin bir parcasi olan iki kaldirma noktasi
bulunmaktadir. Ayrica gévdenin her iki yaninda kaldirma halkasi montajina uygun
disli delikler bulunmaktadir.
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180 - 200 FRAME MOTORLAR

Muhafazanin Ust tarafinda iki adet kaldirma halkasi montaj noktasi bulunmaktadir.
Ayrica, kaldirma halkalarinin montaji icin de kullanilabilecek iki adet yan disli delik
bulunmaktadir.

225 - 250 FRAME MOTORLAR

Muhafazanin Ust tarafinda iki adet kaldirma halkasi montaj noktasi bulunmaktadir.
Ayrica kaldirma halkalarinin montaji icin de kullanilabilecek iki adet yan disli delik
bulunmaktadir.

www.wat.com.tr ‘ 55



280 - 315 FRAME MOTORLAR

Muhafazanin her iki tarafinda, kaldirma halkalari ile kaldirmak ve egmek icin
kullanilabilecek iki adet disli delik bulunmaktadir.
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400
SERIS

S3HG80 - 80 FRAME
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S3HG90 - 90 FRAME

S3HG100 - 100 FRAME
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- 112 FRAME

S3HGT12

- 132 FRAME

S3HG132
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- 160 FRAME

S3HG160

- 180 FRAME

S3HG180
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S3HG200 - 200 FRAME

S3HG225 - 225 FRAME
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S3HG250 - 250 FRAME

S4HG280 - 280 FRAME
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S4HG315 - 315 FRAME
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80 -90 - 100 FRAMES
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200 FRAMES

112 -132-160 - 180 -

225 - 250 FRAMES
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F300 ve F400 Duman Tahliye motorlarinda kullanilan kablo ve pabug kesitleri

asagidaki gibidir.

80 FRAME

90 FRAME

100 FRAME

112 FRAME

160 FRAME

180 FRAME - 22 kW
- 2 POLES SADECE

180 FRAME

200 FRAME

250 FRAME

280 FRAME

315 FRAME

(2]

6 www.wat.com.tr

6 KAMCI X 0,75 mm? M4 / 0,75 mm?
6 KAMCI X 1mm?2 M5 /1 mm?
6 KAMCI X 1 mm? M5 /1 mm?

6 KAMCI X 1.5 mm? M5 /1,5 mm?

6 KAMCI X 2.5 mm?

CABLE LUG (2.5-6 mm?)

6 KAMCI X 4 mm?

CABLE LUG GK 8-6

6 KAMCI X 2 X 2,5 mm?

M10 CABLE LUG10-6

6 KAMCI X 6 mm?

CABLE LUG GK 8-6

6 KAMCI X 2 X 4 mm?

M10 CABLE LUG10-6

6 KAMCI X 2 X 6 mm?

M10 CABLE LUGT10-6

6 KAMCI X 16 mm?

M10 CABLE LUG10-6

6 KAMCI X 25 mm?

CABLE LUG35

6 KAMCI X 2 X 25 mm?

M12 CABLE LUG50




. MARINE
% o MOTORLAR
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Gemi, yat ve offshore sondaj Uniteleri gibi denizcilik alanlarinda kullanilan, tuzlu ve nemli
atmosfer sartlarina dayanikl, klas kurulusu tarafindan onayl motorlar Marine Motorlar
olarak tanimlanmaktadirlar.

Marine motorlar, konvansiyonel elektrik motorlarindan farkli olarak, denizcilik sektoru
(gemiler, yatlar, offshore uygulamalari vb.) sartlari i¢in tasarlanmis ve sertifikalandiriimis
motorlardir. Kullanildiklari bélgeler hem atmosfer hem de elektriksel altyapi olarak
karadakinden farkl oldugu i¢cin musteri ihtiyaclarini karsilayacak tasarimlar ve
komponentlere ihtiya¢c duyulmaktadir.

Marine motorlar gemiler ve yatlarda fan, pompa, ving, kompresér, irgat motorlari, tahrik
motorlari gibi bélimlerde; acik denizlerde petrol ve gaz platformlarinda kullaniimaktadir.
Genel olarak tuzlu ve nemli atmosfer sartlarinda calisirlar. Bu nedenle motor sartlara
uyum saglamali, korozyon direnci ytksek olmalidir.

Klas Kurulusu: Bureau Veritas (BV)
Aliminyum- (80-225 Fr)
Govde Malzemesi:
Pik-GG20(80-280 Fr)
Gl¢ Araligi: 0,75 kW-90 kW
Verim Sinifi: IE2-1E3 (IEC 60034-30) [2]
Kutup Sayisi: 2,4,
Korozyon Sinifi: 1SO 12944-5'e gére C3 (Medium) yada C5
IP Koruma Sinifi IP55
Boya Yelpazesi RAL XXXX
Mil Malzemesi: MIL CELIGI SAET040 (C35) talep durumunda SAE 1.4021 X20Cr13 Paslanmaz
Frekans: 50 Hz- 60 Hz
Gerilim: 220 - 380-400 - 690 V (IEC 60038)
Calisma Ortami Sicakligi -20/+60
izolasyon Sinifi: IEC 60034-1'e gore F Class (155 °C) yada H Class (180 °)
Sicaklik Artisi: IEC 60034-1'e B Class (80 °C)
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Koruma Sinifi: IEC 60034-5'e gbre IP 55
Ortam Sicakhigi: IEC 60034-1'e gbre 45°C
Sogutma Yoéntemi: |IEC 60034-6'e gore IC411 (TEFC) yada IC410
Drenaj Delikleri: Kapaklara yogusma &énleyici drenaj delikleri
Termal Koruma: PTC opsiyonel olaral PTO, PT100
Kege: Toz Kecesi (6416006xx'ten secilmektedir.)
Ses Limitleri: IEC 60034-9 ve mevcut katalog limitleri
Titresim Limitleri: IEC 60034-14'e gore 1/2 Kama, titresim sinifi A
Etiket: Paslanmaz celik.
Motor Boyutlari: Motor Boyutlari: EN 50347'e gore tasarim yapilacaktir.
Rulman Omrii: Min. 20.000 h
Mil Ucu Kuvvetleri: Al. gdvdeli motorlar icin mevcut katalog baz alinacaktir.

C3 Medium ve C5-M High Korozyon Direngleri

1ISO 12944-5’e gore atmosferik kosullara dayanim 6 adet korozif kategoriye
gore siniflandiriimaktadir. Bu kategoriler asagidaki tabloda verilmistir.
Mevcut endUstriyel Grin gami C2 (Low)’ a gére boyanmaktadir. Marine
motor Urin gami ise standart olarak C3 (Medium) ve opsiyonel olarak C5-M
(Very High) (Marine)’e gére boyanmaktadir.

ISO 12944-5’e gore korozif atmosfer kategorileri

C1 very low Cc4 high
Cc2 low C5-I very high (industrial)
C3 medium C5-M very high (marine)
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C3 (Medium) korozyon direnci i¢in

Politretan Astar — Boya E— Firn — C3 (Medium)

C5M (High) korozyon direnci igin

Epoxy — Firin — PolilGretan Astar — Boya — Firin — C5-M (Very High)

Marine motorlarda 100 kW alti motor taleplerinde sertifika doktmanlar ilgili
siparis numarasi Gzerinden tip onay sertifikasi esas alinarak hazirlanir.
(Tasarim icin hazirlanan sertifika olup ayni Grtn grubuna verilmektedir.)

Tasarim ___, DNVitest Firma ___, Tip testlerine dayali
dokUmanlari ve onayl denetlemesi sertifikalarin Gretim
onay!l sonrasi hazirlanmasi

100 kW Uzeri motorlarda ise Uretimi yapilan motora ait Uretim prosesi ve
testleri tip onay kurulusunun esliginde yapilarak Grlne ait sertifika hazirlanir.

Onay i¢cin DNV . Sahada ___,  Testlerin DNV ekibi
dokUman denetip verifikasyon ile gerceklestiriimesi
gdénderimi planlamasi
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WAT Mator Sanayi ve Ticaret A.5.
Karasfag Mah. 8 Sok. No: 4/A 2 3 PHASE CAGE INDUCTION MARINE MOTOR (TEFC)
Kapakh / Tekirda§ - TURKIYE

wodel : MIHFALIZMAO-KI standard - IEC 60034-30-1:2014
loutput Power (kW) :7,5 efficency % 163 $%50,4 IEC 60034-2-1:2018
fsuppiy voltage (v) 1400 ins. Class F
Frequency (1) 150 Protection cl 11956
current () ‘146 outy Type :51
|speed min ! : 1464 Iserial No - 09230001
fcos & 1083 * Comply with LVD Directives
R Resistance of Stator Winding (U1 - U2) &t 25C Temp. Rise (Steady state]
molent Temg. Ambient Temp. Thermal Equilibrum Frame 7
24°C | 25°C 1317 ohm | mosc | samc
NO LOADTEST High Voltage Test
Valtoge | Carrent [input Pawer [Power Factor (605)
v o] (kw) cosd
440 109 053 0,08 Stator 2000 V
w00 | 7m 037 0,07
0 | 676 03 0,07
360 60 028 0,07 Insulation Resistance

Stator > 300 Mega Ohm

LOCKED ROTOR TEST (D.O.L.) BREAKDOWN
woitage | Current [input Power | Power Factor| Torque | current Torque (D.0.L)
v) (a) {kw) cosy [ ) | wan | e N | WK
400 | 12899 | - | - | 2667 | 26 | &6l 187,62 | 3,85
LOAD TEST
Voltage | Current [input Pawer| Power Factar|  Efficiency Speed Torque Gutput Power
v) (A) {kw) cosd % min Nm oW Toad
400 16,89 9.69 0,835 83,91 1484,3 56,65 8,62 115%
400 126 832 0826 163-90,4 19642 28,79 75 100%
200 | 1313 627 074 50,68 1473, 36,66 5.6 75%
400 23 a2 052 59,49 14857 2428 375 50%
[TestNo: 22296 TYPE TEST CERTIFICATE Tested : 6.GOKTURK
Tests were dane in WAT Motor Test Laboratary
WAT Motor Somayi ve Ticaret A5, Karasia; hsh, 850k Nor 4/A2
Date 20112001 kbl e [Approved

WAT Marine Motor W Sartifikas
CErT
WAT Motor Sanay ve Ticaret A.5. P
00000 e
Pubtsh dote | 13112023
Motar giell Motor pawer KW 075 ‘Siparig Num: 000K
Mominal geril opd ¥ 400 642500701 |Model Mogel M3HBOMAD-KI
Mominal Akim Nominalcurent | A 175 | Rulmsn Gearing |Seri numarass Seviain 100000
Mominal He wominal speed min | 1450 | 620477 /620472 |Satu yetkilisl Saies authoriy
Frek [ 0 1P sinei 17 Closs P56
Hominal moment som. moment  Wm | 5,04 Verim sins Efficiency rote )
Gug faktbri Power factor coso | o7
Faz Phase - 3 ‘Agiklama Comment
[Verim cfficency rate \ECode | 825

INOT: Bureau Veritas "NRA67 - July 2017 /Part C kodhu “Rules for the Classification of Steel Ships™ kural kitabina ve EN 60034-1:2010 « AC2010
standarding uygundur

[MOTE: According to Bureeu Veritas "NR467 - July 2017 / Pert €' Rules for the Classification of Stee! Ships™ and EN 60034-1:2010 + AC:2010 standard.

WAT ronveTic

BV tarafindan sertifikalandirilmis olan marine motorlarimiz icin izlenilecek
kullanma talimatlari, genel maksat motor kullanma talimatlari ile aynidir. Marine
motorlarimizin sertifikasyon ve Uretim sUrecinde her bir Grln icin izlenebilirlik
olusturulmakta ve ilgili 6lcim ve deneyler kayit altinda tutulmaktadir.

WAT_kilavuz_tr_0326_v1
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