Eleklrik motor/ar/
Kullanmea Krlavuzy
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SINC30 Karesl
aSeNkron moitoriar



Lutfen once bu kilavuzu okuyun!

Degerli MUsterimiz,

Modern tesislerde uretilmis ve titiz kalite kontrol islemlerinden gegirilmis
olan UrGnunuzun size en iyi verimi sunmasini istiyoruz.

Bunun icin, bu kilavuzun tamamini, Granuntzt kullanmadan 6nce dikkatle
okumanizi ve bir basvuru kaynagi olarak saklamanizi rica ediyoruz.

Bu kullanma kilavuzu...

QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E, Q4E,Q1H, Q2H, Q3H, Q1B, Q2B, Q3B,

QB, QM, QC modelleri icin hazirlanmistir ve sadece bu modeller icin gecerlidir.
Eger farkli bir model kullaniyorsaniz ilgili modelin kilavuzunu ARCELIK ten
isteyiniz.

Bu kullanma kilavuzu...

Motorunuzu hizli ve gtvenli bir sekilde kullanmaniza yardimci olacaktir.

e Motorunuzu kullanmadan ve calistrmadan énce kullanma kilavuzunu
okuyun.

e Ozellikle gtivenlikle ilgili bilgilere uyun.

e Daha sonra da ihtiyaciniz olabilecegi icin kullanma kilavuzunu kolay
ulasabileceginiz bir yerde saklayin.

e Ayrica motorla birlikte ilave olarak verilen diger belgeleri de okuyun. Bu
kullanma kilavuzunun baska modeller icin de gecerli olabilecegini unutmayin.
Modeller arasindaki farklar kilavuzda acik bir sekilde vurgulanmistir.

Semboller ve aciklamalari

Kullanma kilavuzunda su semboller yer almaktadir:

A Can ve mal ac¢isindan tehlikeli durumlara karsi uyari.

A Elektrik gerilimine karsi uyart.

Bu Urtin, cevreye saygili modern tesislerde dogaya zarar vermeden Uretilmistir.

Bu (rtin, cevreye saygili modern tesislerde dogaya zarar vermeden dretilmistir. ‘ @ c E
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n Gavenlik Uyarilari

Sorunsuz bir calistirma icin montaj
oncesinde bazi tedbirlerin alinmasi
gerekmektedir. Mekaniksel ve elektrik
baglantilarini yapacak kisinin egitim ve
bilgi seviyesi gézetilmelidir. Vasifsiz
Kisilerin mudahalesi durumunda ciddi
yaralanmalar ve maddi hasarlar meydana
gelebilir.

e Elektrik motorlarinin kullanimi, bakimi
ve ariza durumunda mudahalesi sadece
vasilfli kisiler tarafindan yapiimalhdir.

e Kataloglarda ve elektrik motorunun
etiketindeki teknik bilgiler dikkate
alinmalidir. Kullanim talimati dikkatle
incelenmelidir.

e Elektrik enerjisinin kesilip verilmesi
yetkili personel tarafindan yapiimaldir.
e Elektrik motorunun bakim islemleri
oncesinde elektrik carpmasina karsi
motorun enerjisi kesilmeli ve uyarici
levhalarla guvenlik altina alinmalidir.

e Elektrik motorunun dénen parcalarinin
olmasi nedeniyle elektrik enerjisi kesilse
bile motor tamamen durmadan mutdahale
edilmemelidir.

¢ Elektrik motoruna enerji veriimeden
dnce elektriksel ve mekaniksel baglantilar
kontrol edilmelidir. Topraklamanin uygun
oldugu gorulmelidir.

e Klemens baglantilarinin uygun torkta
sikildigl ve baglantinin herhangi bir
olumsuzluga yol agmadigi goralmelidir.

Kullanma ve isletme talimatlarinda
belirtilen uyarilar, motorun devreye
alinmasi, kurulumu, kontrolleri, her turld
bakim talimatlari kalifiye personel (IEC
60364 ve TS HD 60364'te belirtilen
glvenlik standartlarina hakim) icin
gecerlidir. insan saghgini etkileyen,
yaralanmalar ve cihazlarin hasar gérmesi,
hatall kurulum, dtzensiz bakim, gerekli
dnlemlerin alinmamis olmamasi, uygun
olmayan elektriksel ve mekanik
baglantilar ve guvenlik dnlemlerinin
alinmadigi montaj esnasinda
gorulmektedir.



E Modeller

Kurulum ve kullanma kilavuzuna konu olan Trifaze motor modellerin agilimi
asagidaki gibidir.

QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E, Q4E,Q1H, Q2H, Q3H, Q1B,Q2B,Q3B, QB, QM, QC
modelleri icin tanim agiklamalari

Q2E P FA 250 M 4 D-43 (Ornek model numarasi)

Q2E e Motor tipi  Q1E IET Verimli trifaze motor sersi 225 o Govde bUyuklugu Mil ytksekligi mm
Q2E IE2 Verimli trifaze motor serisi
Q3E IE3 Verimli trifaze motor serisi
Q4E E4Verimli trifaze motor serisi M e Motor uzunlugu S  Kisa
Q1H IE1 Verimli trifaze motor serisi Orta
Q2H IE2 Verimli trifaze motor serisi
Q3H IE3 Verimli trifaze motor serisi Uzun
QS Standart trifaze motor
QU Standart trifaze motor
QH  Standart trifaze motor
QB ffrenli motor serisi
Q1B Frenli motor serisi
Q2B Frenli motor serisi 4 ° KUtUp sayisl 24.68.2/44/82/12210 Kutup
Q3B Frenli motor serisi
QM Daimi kond. Monofaze motor serisi

—Z

QC Cift kond. Monofaze motor serisi C e Sac paketi uzunlugu (Dis boyutlardan
: bagimsiz olarak)
P e Govde hammaddesi A Kisa
--- Aliminyum B Orta
P Pk C Uzun
FA e in§a tipi D,CE,DE Ekstra uzun
- Ayakl B3,B6,B7,B8,V5,V6/V19
FA  Aflansl B5,V1,V3
FB B flangl B14,v18,V19 43 e Ozel motor numarasi 01-...-99
FC Cflangh B14,V18,V19
FS  Ozel flangh -
PA  Ayakl A flangli B3/B5,V1/V5,V3/V6
PB  Ayakl B flangli B3/B14,V5/V18,V6/V19
PC  Ayakli C flangli B3/B14,V5/V18,V6/V19
PS  Ayakli ve ¢zel flangh -
X Ayaksiz, flansis B9,v8,V9

Q2E FA 225 M 4 C 43

I— Ozel motor numarasi

Sac paketi uzunlugu

Kutup sayisi

Motor gévde uzunlugu

Govde buyuklugu, Mil yuksekligi

insaa tipi

Motor serisi




ﬂ Normlar ve Kullanim Sartlari ‘

ARCELIK elektrik motorlari uluslararasi standartlara uygun olarak tretiimektedir.

IEC 60034-1 Siniflama ve performans

IEC 60034-2-1 Kayip ve verim élgcme metodlari

IEC 60034-5 Koruma derecesi siniflandirmasi

IEC 60034-6 Sogutma metodlari

IEC 60034-7 Yap! sekil ve montaj dizenleme sembolleri

IEC 60034-8 Terminal isaretlemesi ve donus yonU

IEC 60034-9 Ses seviyesi limitleri

IEC 60034-11 Sicaklik korumasi IEC 60034-14 Vibrasyon limitleri
IEC 60034-18 Izolasyon sistemlerinin fonksiyonel degerlendirmesi

IEC 60034-30-1 Verim sinflandirmasi IEC 60038 Standart gerilimler
EN 50347 Elektrik makineleri igin boyutlar ve gikis gugleri

EN 55014-1 EN61000-3-2 EN61000-3-3  Elektromanyetik uyumluluk
Turkiye Almanya ingiltere

TSE EN 60034-1 DIN VDE 0530 BS EN 60034

Motorun bakimi ve kontrolU esnasinda gerilim altinda olabilecek devreler ve
baglantilar Uzerinde gerekli &n tedbirlerin alinmasi gerekir. Motorlar asiri ylklere
karsi motor etiketinde belirtilen tam yuk akimina uygun sigorta, termik, termistor,
termik salter veya elektronik koruma devreleri ile korunmalidir. Bu devrelerin
uygun secimi ve dogrulugu kontrol edilmelidir.

Motor kullaniminda garantinin gecerli olmasi icin, motor etiketinde verilen
teknik ozellikler, ilgili standartlar ve bu kilavuzda belirtilen sartlar
uygulanmalidir.

Cevre 6zellikleri

IEC 60034-1'e gbre Uc fazli ve bir fazli motorlar en fazla deniz seviyesinden 1000
metre yUkseklikte ve 40°C ortam sicakliginda calisacak sekilde tasarlanmistir.
Diger yukseklik ve ortam sicakliklarindaki glic hesaplamalarinda asagida % olarak
belirtilen katsayilar kullaniimalidir.

Yiikseklik 1000 m’ye|1500 m’ye (2000 m’ye|2500 m’ye (3000 m’ye|3500 m’ye (4000 m’ye
kadar kadar kadar kadar kadar kadar kadar
izolasyon sinifina gére % olarak | B 100 97 94 90 86 82 77
katalog guclerinin katlari F 100 98 95 91 87 83 78
Ortam sicaklig 30°C 35°C 40°C 45°C 50°C 55°C 60°C
izolasyon sinifina gére % olarak | B 106 106 100 97 92 86 60
katalog guclerinin katlari F 105 102 100 97 93 87 82

Arcelik elektrik motorlari etiketinde belirtilen degerlere gore calistirimalidir. Etikette
belirtilen nominal gerilime gére besleme gerilimi +%10 araliginda olmalidir.
Belirtilen nominal frekansa gore besleme frekansi +%2 araliginda bulunmalidir.
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ﬂ Depolama ve Tagsima ‘

Motorlar fabrikamizdan ¢alismaya hazir
sekilde ambalajli olarak sevk edilir.
Motorlarin yerine monte edilmeden
dnce nakliye sirasinda herhangi bir
hasara ugrayip ugramadigi kontrol
edilmelidir.

Motorlar orijinal ambalajlari ile muhafaza

edilmelidir. Ambalajda bir bozulma var
ise duzeltiimelidir. Uzun depolamada
ortam titresimden uzak, su girmeyecek
sekilde ve sabit sicaklikta tutulmalidir.
Rulman hasarlarini énlemek icin max.
Veff=< 0.20mm/s degerinde titresimli,
Kuru ve tozsuz ortam sartlari
saglanmalidir.

Motor Uzerinde bulunan kaldirma
halkalari sadece motoru tagimak icin
tasarlanmistir. Ekstra yUklerle beraber
kullaniimamalidir. Kullanimdan 6nce
kaldirma halkalarinin sikiligr kontrol
edilmelidir.

Uzun sureli depolama kosullarinda
motorlar sevk edilmeden 6nce
izolasyon direncleri 6lctlmelidir. Eger
depolama sirasinda motor sargilarinin
nem sebebiyle zarar gbrmesi
durumunda izolasyon direncleri
dlctmlenerek asagidaki tabloya goére
motor hakkinda karar verilir.

e 2M Q veya daha az olmasi
durumunda mutlaka servise
gosterilmelidir.

e 2M Q - 50M Q arasinda tehlikeli
seviyede oldugu

e 50M Q - 100M Q arasinda normal
seviyede oldugu

e 50M Q dan buyUk olmasi durumunda
uygun oldugu anlasiimahdir.

Olcumlenen izolasyon
direncinin uygun olmadig!
elektrik motorunun
calistinimasi sirasinda elektrik
carpmasi riski vardir. Motor
kesinlikle calistirimamalidir

ZiAN
A\

izolasyon direncinin 6lctimu,
enerjisi kesilmis ve hareketsiz
motor Uzerinden yapillir.
Motorun gévdesi ve varsa Isll
koruyucular topraklanmis
olmaldir.

e Herhangi bir hasar meydana
A geldiginde yetkili kisiye haber

verilerek kayit altina

alinmalidir.

e Depolama veya sevk

sirasinda talimatlara uygun

olarak tahta palet Uzerinde

tasinmaldir. Talimatlara uygun
olarak istifleme yapiimalidir.

e Depolama surecinde elektrik
motorlarinin ambalajlari
kesinlikle aciimamalidir

Kaldirma halkasi disinda motorun herhangi

bir parcasi Uzerinden kaldiriimamalidir.

Uzun sureli depolama yapilmasi
gerekiyorsa ,

e Depolama yeri kapali ve Uzeri ortalu
olmaldir.

e Titresim dnlenmelidir.

e Ortam sicaklgl -15°C ile 40°C
arasinda tutulmalidir.

e Goreceli hava nemi <%50 olmalidir.
e Kimyasal gazlardan uzak tutulmalidir.
e Depolama yeri kemirgen canlilara
kargl korunakli olmalidir.



E Kurulum ve Mekaniksel Baglantilar

Montaja baslamadan 6nce

e Tasima ya da depolamada motorun
hasarlanmadigi kontrol edilmelidir.

e Motor Uzerindeki bilgilerin mevcut
sebeke gerilimine uygun oldugu kontrol
edilmelidir.

¢ Motor Uzerindeki bilgilerin
kullanilacagi yer icin uygunlugu kontrol
edilmelidir.

e VVarsa motor Uzerindeki aksesuarlarin
tam ve calisir durumda oldugu kontrol
edilmelidir.

Hazirlik

e Motor mili Uzerindeki korozyon
onleyici plastik koruma kilifi ve
maddeler temizlenmelidir.

¢ Motor mili el ile dondurulerek strtme
olup olmadigr kontrol edilmelidir.

e {zolasyon direnci ¢lcimlenmelidir.
Yaltim direnci uygun degilse motor
kullaniimamalidir.

e Motorlar mil ucundaki yarim kama ile
dinamik olarak dengelenmistir. Bunun
icin aktarma elemanlarinin yarim kama
ile dengelenmesi gerekir.

Montaj

¢ Motor, dUz, titresim sbnumleme
dzelligine sahip ve burulmaya karsi
saglam bir destek Uzerine
yerlestirilmelidir. Motor ayaklarindan ya
da kapaktan baglanabilmektedir.

¢ YUk ve motor mili ayni eksen ve
paralellikte olmalidir.

e Motor hava sogutma girisinin serbest
olmasi saglanmalidir.

e Elektriksel baglantilar icin terminal
kutusu ve kapaginin montaj sonrasinda
ulasilabilir durumda olmasi
saglanmalidir.

Dengeleme, hizalama

Kasnak, kaplin ve bagka aktarma
elemanlarinin montajl esnasinda
yataklarin bozulmasini 6nlemek
amaciyla motorun darbe ve
zorlanmalara maruz birakilmamasina
dikkat edilmelidir. Aktarma elemanlarini
gereken hassasiyette takabilecek
duzen ve aparatlarin olmasi halinde 60-
80C° sicakliga kadar isitilip takiimasi
dnerilir. Aktarma elemanlarinin
montajindan sonra bosluk kalmamasi
icin mil faturasi Uzerine iyice oturtulup
sikilmasi gerekmektedir.

Motorlarin kaplin ile baglanmasi
durumunda hizalamalarin uygun
sekilde yapilmasi ve élgumlenmesi
gerekmektedir. Hizalamanin uygun
olmamasi durumunda motorda titresim
gorulebilir. Kacgiklik cok fazla ise bazi
parcalarin kopmasi hasarlanmasi ile
karsi karsiya kalinabilir.

Kaplin hizalama ve
seviyelemede, motor ve
calistinlan pompa sicakliginin

etkisini g6z 6nunde
bulundurmak énemlidir. Kaplin
sistemlerinde farkli genisleme
seviyeleri calistiriima suresince
hizalamayi/seviyelemeyi
degistirebilir. Bu nedenle
kaplinler arasi aksiyel
boslugun (min. 3mm)
birakiimasi 6nemlidir. Sicaklik
nedeniyle hizalamasi kacan
durumlarda asiri titresim
nedeniyle yataklarin bozulmasi
mumkundur.



E Kurulum ve Mekaniksel Baglantilar

Kayis kasnak uygulamalarinda
kasnaklarin paralel durumunda
konumlandirildigr ve uygun kayis ile
uygun gerginlikle kasnaklarin kayis il
konumlandiriimasi gerekmektedir.
Kayista olusabilecek asiri gerilim
sistemde agiri titresime hatta milin
Kirllmasina sebebiyet verebilir. Yarm
kama balansa goére balanslanmig
motorda, yarim kama balansla
balanslanmis kasnak ve kaplinler
kullaniimalidir.

Kullanici elektrik motorunun
uygun bir sekilde montajindan

sorumludur.

E Caligtirma

Motorun baglanacagi zemin motorun
agirlik ve mekanik kuvvetlerine cevap
verebilecek yapida olmalidir. Motoru
sabitlemek icin kullanilacak civata ebat
ve boyutlari motorda titresime neden
vermemelidir,

Motorun hava girisi tarafindaki
en yakin cisim fan koruma
muhafaza delik capinin

minimum dortte biri kadar bir
6lcude konumlandinimahdir.

Motorlar asiri yuklere karsi motor
etiketinde belirtilen tam yuk akimina
uygun sigorta, termik, termistér, termik
salter veya elektronik koruma devreleri
ile korunmalidir. Bu devrelerin uygun
secimi ve dogrulugu kontrol edilmelidir.
Sincap kafesli asenkron motorlar
direkte yol vermede sebekeden etikette
belirtilen nominal akiminin 6-7 kati akim
cekerler. Bu sebepten elektrik
motorunun elektriksel baglantilari bu
yuksek akima dayanacak sekilde
secilmelidir. Motorda olusacak ani
yuksek torkun sisteme zarar
verebilecegi incelenmelidir.

Guc kaynagl yeterli degil ya da
kullanilan enerji kablosunun uzun ve
/veya kesitinin dlsuk olmasi motorda
gerilim dastimu yaratmasi
kaciniimazdir.

Motorun yumusak kalkis yapabilmesi
icin 3 fazli asenkron motorlarda Y/A yol
verme kullaniimalidir.

(4kW ve Ustl motorlara Y/A yol
verilmesi 6nerilmektedir.)

Ik calistirmada dikkat edilmesi gereken
noktalar asagidaki gibidir.

¢ Elektrik motorunun depolama
kosullarindan saglam bir sekilde teslim
alindig élcimlenmeli ve
g6zlemlenmelidir

e Elekirik motorunun mekanik ve
elektriksel baglantilarin tam ve eksiksiz
olarak yapildigi kontrol edilmelidir.
Baglanti semasi ile dogrulanmalidir.

e Motorun dénus yénunun kontrol
edilmelidir.



edilmelidir. Hava girisinin agik oldugu Kalkis akimi 26 A’den buyUk olan
g6zlemlenmelidir. bir fazli motorlarda EN61000-3-3

e Terminal kutusunun kapali oldugu ve EN61000-3-11 no ‘lu normda
kontrol edilmelidir belirtilen sartlar dikkate alinmals
veya motorlar, akim kapasitesi

100A’den blyuk olan bir sebekeye
baglanmalidir.

Vibrasyon & Balans

Batun rotorlar yarim kama ile dinamik olarak
balans yapilmakta olup motor etiketinde

"H" harfi ile belirtimektedir. [IEC 60034-14'e
gore standart motorlarda A vibrasyon
seviyesi saglanmaktadir.

Talep edilmesi durumunda B vibrasyon
seviyesine sahip motor Uretimi

e Motor havalandirmasi kontrol 2 QM, QC modelleri icin dnemli not:

e Sistem ve motorun tum civatalarinin
takili ve sikili oldugu kontrol edilmelidir.
¢ Elveriyorsa motor mili el ile
doéndurulerek sistemin dogrulugu
kontrol edilmelidir.

¢ Motor bu agsamadan sonra calistirilir.
Calisma esnasinda motorda titresim
olup olmadigi izlenmelidir. Yataklarda
sicaklik artisi izlenmelidir.

¢ Elektrik motorunun yuklenmesi
sonrasinda etikette belirtilen akim ve

T . mumkunddr.
guc bilgileri 6lctim sonuclari ile _ _
kar§|Ia§t|r|I|r. T Vlirasyon derecesi {rl;nm,fs}
¢ Motorun sicaklik artisi nominal 63132 16 0,7
yukinde calismasi durumunda 2-3 saat 160-280 2,2 11
icinde stabil hale gelmektedir. Bu 315359 = LB
degerin uygunlugu élctimlenmelidir. Toleranslar
Yuke uygun motorbelirlenirken dikkat Elektrik motorunun élctimlenebilen
edilecek hususlar; parametrelerinin IEC 60034-1'e goére
e Sebeke Gerilimi katalog degerlerinden sapma toleranslari
*Frekans o asagida belirtilmistir.
e YUk karakteristigi ve degeri ) T ) P T
e Ortam kosullar An = +30 % (ngy), Py< = TkW
e Yapi sekli Verim % (n) an =-15% (100-n ), Py < = 50KW
e Servis faktoril A =-10% (100-n ), Py> SOKW
° (;a||§ma rejimi Giig faktorii (cos Q) AcosQ =-1/6 (1-cosQ)
Kilitl rotor akimi (IL/IN) A/ = +20 % (I1,)

QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E, i rotor momenti (MLMN) i (MWL) = 16 % (MM

Q4E, Q1H, Q2H, Q3H, Q1EP, max (M/M,) = 25 % (M/M,)

Q2EP, Q3EP, Q1B, Q2B Devrilme momenti (MK/MN) AM/M,) =10 % (M/M,)

Q3B, QB modelleri igin dnemli [semer momenti (MPN) (MM =15 % (MM,

not: kalkis akimi 31 A2den buyuk — :

. Eylemsizlik momenti (J) [kym2] A)=£10%J
olan Ug¢ fazli motorlarda
EN61000-3-3 ve EN61000-3-11 Ses seviyesi (LPA) [dB] ALPA = +3dB (A)

dikkate alinmali veya motorlar, hicbir zaman etikette beyan
akim kapasitesi 100A’den buyuk edilen nominal akim degerini

olan bir sebekeye baglanmalidir. gegememelidir,
d

no 'lu normda belirtilen sartlar : Olctimlenen motor akimi



Elektriksel Baglantilar ve Topraklama

QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E Q4E, Q1H, Q2H, Q3H, modelleri igin
elektriksel baglantilar asagidaki gibi yapiimalidir.
3 fazli trifaze asenkron motorlarda;

ut ut
w2 Duz -Dv2 w2 u2 v2
v PV -Hw ut V1 wi
wi vi wi vi
L1 L2 L3 L1 L2 L3

Cift hizli elektrik motorlarin elektriksel baglantisi asagidaki gibi yapiimalidir.

ki Ayrik Sargili Motor Baglanti Semasi:

L1 L2 L3
v 2 | | |
b v o -4)20 -4>2v -$2w
-1)10 -1}1v -1)1w b Hiv
1w v 20 2v
L1 L2 L3
Blyuk devir sayisi Kaguk devir sayisi
Dahlender Motor Baglanti Semast:
L1 L2 L3
v 2
b2 v o -4}20 -4>2v -4>2w
2v 20 wihy
-1)10 -1>1v -1)1w \ @w v Hw
w20 v oW v
L1 L2 L3
KagUk devir sayisi BuyUk devir sayisi



Elektriksel Baglantilar ve Topraklama

QM modelleri icin elektriksel baglantilar
asagidaki gibi yapiimalidir.

DAIMI KONDANSATOR
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QC modelleri icin elektriksel baglantilar
asagidaki gibi yapiimalidir.
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KALKIS KONDANSATORU

Fren

Frenin normal calismasi sadece oda
sicakliginda garanti edilmektedir. Soguk
ve rutubetli yerlerde fren uzun slre
calismadiginda, balatalarin surtiinme
ylUzeyine yapismamasil icin

ustlerinin orttlmesi gereklidir. Minimum
frenleme moment ayari her zaman normal
degerinin %30’'undan fazla olmalidir.
Motor Uzerinde montajli olarak gelen fren
mekanizmasinin butin parcalar
periyodik olarak kontrol edilmelidir. Fren
kontrolleri, motor ve frenin elektrik
baglantilarinin katalog bilgilerine ve
kullanma talimatina uygun olarak
kesilmesinden sonra yapilmalidir. Fren
mekanizmasinin istenilen performansi
vermesi, ancak orijinal parcalarin
kullanilmasi ile saglanabilir. Zamanla fren
balatasinda meydana gelecek asinma,
motor ve yUk ataletine, frenleme hizina,
kullanim sikligina ve frenin iIsinmasina
bagli olarak degismektedir. Balata
malzemesinde 3mm’lik bir agsinmadan
sonra fren balatasi muhakkak
degistirilmelidir. Fren balatalarinin
degistiriimesinden sonra hava araligi da
mutlaka yeniden ayarlanmalidir. Hava
araligr 0,7mm’ye ulastiginda, istenilen
performansin saglanmasi icin, hava
araligi ayari tekrar yapiimalidir.
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Hava araligi ayari montaj vidalarini
sOktUkten sonar somunlari cevrilerek
yapilir. Hava araligi ayari, fren belli bir
sure calistiktan sonar yapilacaksa, frenin
sogumasi beklenmelidir. Hava araliginin
normal degeri 0,2mm (+0,05 -0) dir. izin
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verilen azami hava araligi degeri
0,7mm’dir. Eger bu deger asllirsa,
frenleme performansi etkilebilir, frenleme
tam olarak gerceklesmeyebilir, motor ve
fren 1sinabilir.

Balatanin asinmasinin etkileri asagida
verilmistir.

MOTOR

SEBEKE

> % < C

100V DC frenli motorlarda yarim-dalga
dogrultucu bulunmaktadir ve normal
frenleme fonksiyonu icin asagidaki
semaya gore baglanmalidir. 24V DC
frenli motorlar icin gereken dogrultucular
ise musterinin kendisi tarafindan temin
edilmelidir.

I Givda Fren | hjarl.!lnl I'lalh.r_rsl Wi Elakiromiknntis .Ifl.raﬂ.lnd._'l'ki Hnl._tfl A" [mm] |
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|aB20 | Ko o4 (082 (122 | 1 | 204

[GB100 | K05 | 041 | 082 [ 122 | 164 [ 204 | 245 | 286 [ 826 | 387 | 408 |
[041 [ 132 | 184 | 255 | 326 | 398 | 470 | S40 | 612

[tz [ Ko | - =|
- g " Max
Dwdigik Mosafelordeki Frenlems Momenti [Kgm) | Moment

Donds yonl

QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E, Q1B,
Q4E, Q1H, Q2H, Q3H, Q2B, Q3B,
QB modelleri igin;

Motorun dénus yonu degistiriimek
istendiginde iki fazin yeri degistirilir.
Montaj tamamlandiginda terminal
kutusunun IP ¢zelliklerini saglamasi
acisindan kutu kapag dikkatlice
sikilmaldir.

QM, QC modelleri igin;

Motorun doénus yonu degistiriimek
istendiginde yardimci sargi kamcilar (Z1-
Z2) yer degistirilir. Montaj »

tamamlandiginda terminal kutusunun IP
dzelliklerini saglamasi acisindan kutu
kapag dikkatlice sikilmalidir.

A

Kullanici, elektrik motoru
klemens kutusunda verilen
baglanti parcalarini ve semalar
kullanarak (Somun, pul, yayli
pul) elektriksel baglantilarin
uygun bir sekilde
baglanmasindan sorumludur.

Klemens kutusunda gerekli
baglantilar yapildiktan sonra
kutu kapag! kapatiimali ve IP
sartlarini saglayacak sekilde
sikilmalidir. Acgik birakilan kutu
kapaklari elektrik carpmalarina
ve maddi hasarlara yol acabilir.

JiAN

Topraklama

Elektrik enerjisinin kullanildigi yerlerde,
Uzerinde akim tasiyabilecek madeni
kisimlarin toprak ile yapilan elektriksel
baglanti dlzenine topraklama denir.
Elektrik tesislerinde topraklamanin amaci,
elektrikli cihazlar kullanilan kigilerin can
glvenligini saglamak ve cihazlarin tahrip
olmasini 6nlemektir. Topraklama devresi,
dusuk direncli iletkenden (bakir veya
aliminyumdan) yapiimis olmall,
baglandigi cihazin devresinde meydana
gelecek en buyuk kacak akimi iletecek
kapasitede olmali, mekanik ve kimyasal
etkilerden korunmus olarak ¢ekilmelidir
Motorun gévdesi ve terminal kutusu
topraklanmalidir. Klemens kutusu
icerisinde yer alan topraklama klemensi
ve motor ayag! Uzerindeki topraklama
civatasl kullanilarak elektriksel baglantilar
tamamlanmalidir. Topraklama direnci 1
ohm’un altinda olmalidir.



E Motorlarin inverter ile Calistiriimasi

Sadece QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E
Q4E, Q1H, Q2H, Q3H, modelleri i¢in;
Sincap kafesli asenkron motorlar, kolay
uretilebilmesi, basit ve dayanakli
yaplya sahip olmasi, maliyetlerinin
dustk olmasi, az bakim gerektirmesi
nedeniyle endustride en ¢ok tercih
edilen motor tipidir. Ozellikle son
yillarda enerjinin verimli kullanilmasina
yonelik yapilan calismalar, guc
elektronigi ve devrelerdeki teknolojik
gelismeler ve bunun paralelinde
maliyetlerin dismesi, asenkron
motorlarda inverter kullanimini her
gecen gun arttirmaktadir.

Bu teknik bilgilendirme notunun amaci;

inverter parametre ayarlar icin iki farkl
calisma modu gdz énunde
bulundurulmustur.

1. Acik ¢cevrim calisma modu (V/f
kontrol)
2. Vektor kontrol

Teknik bilgilendirme notunda verilen
parametre ayarlari, ilgili firmanin
belirtilen modeli icin gecerlidir. Farkli
Uretici firmalarin farkl modelleri icin
kullanma kilavuzlarinin incelenmesi
gerekmektedir.
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Acik cevrim (Open loop) veya V/f
calisma:

Bu calisma modunda V/f orani sabit
tutularak motor hava araligi akisi Q
sabit tutulmasi esas alinmistir. Bu
calisma modunda motordan herhangi
bir hiz geri bildirimine ihtiyag
duyulmamaktadir. Bu nedenle enkoder,
tako vb. cihazlarin kullanimina gerek
yoktur.

Bu calisma modunda motor etiket
bilgilerinin invertere dogru olarak
tanitilmasi gerekmektedir.

Vektor kontrol:

Motorun yukune gére optimum calisma
noktasini belirleyerek motoru en verimli
noktada calistiran bir algoritmadir.
Ancak, her inverter modelinde vektor
kontrol modu yer almamaktadir. Alinan
inverterde bu modun olup olmadigi
inverter katalogundan veya tedarikci
firmadan bilgi alinmasi germektedir.

Vektor kontrol algoritmasinin en hassas
noktasl, motor parametrelerinin dogru
olarak tespit edilmesi ve invertere set
edilmesidir. Bu amacla bizim énerimiz,
motor parametrelerinin, motor Uretici
firmadan temin edilmesidir. Motor
Ureticisinden alinan motor
parametrelerinin eger mimkdudn ise,
inverterin autotune modunda
hesaplamis oldugu degerlere
uygunluguna dikkat edilmelidir.



] Etiket |

Elektrik motoru tanitim etiketi asagidaki gibidir. Etikette Wat ya da TEE markall

logo bulunabilir.

: ARGELIK A.$
 ELEKTRIK MOTORLARI
 ISLETMESI
EQERKEZKOY

Motor tipi: Ug fazli asenkron motor
Motor kodu

Uretim yili

Izolasyon sinifi

IP Koruma sinifi

Calisma rejimi

Verim sinifi (IEC 60034-30'a gére)
Servis faktoru

Motor agirlig

©CONoGOALD A
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EfflClency
% 50 83,1 %
°/ 75 84,5 %

13 12 11 10
10. Verim degeri (IEC 60034-2-1'e gore)
12. YUk degeri
13. Verim degeri (IEC 60034-2-1'e gore)
14. Nominal akim
15. GUc faktoru
16. Motor cikis gucu
17. Devir sayisi
18. Motor nominal frekansi
19. Calisma gerilimi
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Elektrik motorlarinin calistinimasinda asagidaki parametreler izlenmelidir.
¢ Yataklar ve sarginin sicaklik seviyeleri izlenmelidir.

e Motorun havalandirma kanallari temizlenmeli motorun uygun sogumasi
saglanmalidir.

e Sistemin titresim seviyesi izlenmelidir.

e Duzenli araliklarla izolasyon direnci 6lctimlenmelidir.

¢ Motor Uzerinde bulunan aksesuarlarin kontrolt yapiimalidir.

¢ YUk aktarma elemanlarin durumu izlenmelidir,

Olasi bir ariza durumunda servise haber verilmeden dnce vasifl kisilerin
mudahale edebilecegi konular asagida verilmigtir.

QS, QU, QH, Q1E, Q2E, Q3E, Q1B, Q2B, Q3B, QB, QM, QC modelleri i¢in
6n kontrol asagidaki gibi yapiimaldir.

Sikayet Olasi nedenler Giderilmesi
1. Gevsek parcalar. (Ayak, kasnak vs) | 1. Baglantilari sikilastirin.
2. Fan kanatlarinda kirilma veya 2. Fani degistirin.
bukulme 3. Motor yataklarini kontrol edin.
3. Motor yataklarinda bozulma 4. Akuplaji kontrol ederek duzeltin.
Guraltal calisma 4. Motor akuplajinda hata var. 5. Rulman gergi yayini degistirin.
5. Rulman gergi yay! bozulmus. 6. Surtmeyi engelleyin.
6. Fan strtmesi 7. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
7. Motor iki faza kalmis. 8. Baglantilar sikilastirin.
8. Baglantilarda gevseklik 9. Servise basvurun.
9. Rotor barasi kopuk
1. Sebeke voltaji dusuk. 1. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
2. Motor asiri yuklenmis. 2. Motorun yuke uygunlugunu
3. Motor iki faza kalmis. kontrol edin.
4. Fan Kirik. 3. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
Asini isinma 5. Rotor hatall 4. Fani degistirin.
6. Ortam sicakhgi cok yuksek. 5. Rotoru degistirin.
7. Motorun hava emisi engellenmis. 6. Ozel motor kullanin.
8. Kisa devre yapmis bir bobin. 7. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
9. Yataklar bozulmus. 8. Servise basvurun.
9. Motor yataklarini kontrol edin.
1. Sigorta soOkUlU veya atmis. 1. Sigortayi kontrol edin.
Motor ¢alismiyor; 2. Termik atik. 2. Termigi kontrol edin.
manyetik vinlama 3. Kablo baglantilari uygun degil veya | 3. Kablo baglantilarini kontrol edin.
sesi yok. gevsek. 4. Salteri kontrol edin.
4. Salter agik.
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Motor calismiyor;
manyetik vinlama
sesi var, termik
atyor.

1. Kablo baglantilari yanlis.

2. Sebeke voltajl dusuk.

3. Motor sargilarinda kisa devre veya
kopuk.

4. Motor icerisinde mekanik sikisiklik.
5. Yardimci sargl devre digl.

6. Kondansator hatall.

7. Motor iki faza kalmis
8. Role arizali.

. Kablo baglantilarini kontrol edin.
. Nedeni belirleyin ve duzeltin.

. Servise bagvurun.

. Motor yataklarini kontrol edin.

. Nedeni belirleyin ve dlzeltin.

. Kondansatort degistirin.

. Roleyi degistirin.

~NOoO O~ WN —

Motor kalkis yapiyor
ve calisiyor fakat kisa
sUre sonra termik
atiyor.

1. Sebeke voltaj dustk.
2. Termik arizali.

3. Motor asiri yuklenmis.
4. Motor iki faza kalmis.

1. Nedeni belirleyin ve duzeltin.
2. Termigi kontrol edin.

3. Motorun yUke uygunlugunu
kontrol edin.

4. Nedeni belirleyin ve duzeltin.

Motora yol vermek
mumkudn olmuyor.

Motor bosta iken;

1. Rotor baralar kopuk.

2. Sebeke voltaji dustk.

3. Motor iki faza kalmis.

4. Baglantilar gevsek.

5. Yanlis baglanti.

6. Motor icerisinde mekanik sikisiklik.
Motor yiikte iken ilaveten;

7. Motor asiri yukleniyor.

8. Role bozuk.

9. Zaman rolesi suresi yeterli degil.
10. Ana veya yardimci sargida kopukluk
var.

. Servise basvurun.

. Nedeni belirleyin ve duzeltin.

. Nedeni belirleyin ve duzeltin.

. Baglantilan sikistirin.

. Baglantilari kontrol edin.

. Motor yataklarini kontrol edin.

. Motorun yuke uygunlugunu
kontrol edin.

8. Roleyi degistirin.

9. Zaman rélesi sUresini degistirin.

~NOoO O~ WN —

10. Bozuk bobin veya bobinleri

degistirin.

Kondansatér
pathyor.

1. YUkte ¢ok sik yol veriliyor.

2. Motorda asiri titresim mevcut.
3. Yanls baglanti.

4. Kondansatér yanlis Mfd veya
voltajda segilmis.

1. Ozel motor kullanin.

2. Titresimi giderin.

3. Baglantiyl duzeltin.

4. Uygun kondansatord segin.

Kapali tip (2Z) rulmanlarin kullanildigi
motorlarda rulmanlar Uretici firma
tarafindan belirlenen tip yag ile
yaglanmis oldugundan bakim ihtiyaci
gerektirmez. Belirtilen calisma sicakligr,
titresim seviyesi, mil yukleri icin

rulmanlar 20.000 saatlik (yaklasik 2-5
yil kullanim) calisma sUresinden sonra
degistiriimesi gerekmektedir.
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- 180-200-225-250-280 gdvde
bUyUklUklerinde musteri talebine uygun
olarak harici yaglamali rulmanlar
kullaniimaktadir. Bu rulmanlarin yag
degisim periyotlari agsagidaki tabloda
veriimigtir.
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- 315-355 gdvde blyukliklerinde
kullanilan harici yaglamali rulmanlarin
motor kutup sayisina gore degisim
periyotlar asagidaki tabloda verilmistir.

Motor hizi Yag degisim kriterleri
Calisma siresi Zamani

d/d Saat ay

max.1500 10000 24

> 1500 5000 12

A

A

Normal calisma sartlar
haricinde, rulmanlardan asiri
gurdlty, titresim ve 1si alinmasi
durumunda rulmanlarin daha
erken periyotta degistiriimesi
gerekmektedir. Bu tur
durumlarda, motor milinin
yuke baglantisini
gerceklestiren baglanti
elemanlarinin (kaplin, kayis-
kasnak vb) kontrol edilmesi
gerekmektedir.

o Kutup Calisma Yag Miktar

Rulman Tipi o

Sayisi Siresi Saat (gr)
6316C3 2 2000 35
6316C3 4,6,8 4000 35
6317C3 2 2000 38
6317C3 4,6,8 4000 38
6219C3 2 2000 45
6219C3 46,8 4000 45
6320C3 2 2000 50
6320C3 46,8 4000 50
6322C3 2 2000 60
6322C3 4,6,8 4000 60
6326C3 4,6,8 4000 85
6328C3 4,6,8 4000 95

Motor kullanim suresinin sonunda, ulusal yasalara uygun olarak geri
donusturulmelidir. Tum motor parcgalari ayrildiktan sonra, motorun
uretiminde kullanilan tim malzemeler (celik, dokme demir, bakir,

aluminyum, yalitim malzemelerinde kullanilan plastikler) geri

donusume tabidir. Kullanilan tim yag ve gres, atik yag hukmune
gore atilmali veya yakilmalidir. Motorun elektronik bilesenleri, diger
parcalardan ayri olarak geri donusturtlmelidir.

m Yedek Parca

Yedek parca bayi
Arcelik elektrik motorlart 10 Yil yedekparca garantisi altindadir.

A

gecerliligini kaybeder.

Vatpa Elektrik Motorlar .
Adres: GUumussuyu Cad. Odin Is Merkezi B Blok No:28 D:24 Topkap,

Fatih/ ISTANBUL Tel: +90 212 613 51 80
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Satin alinan motorda yapilacak olan demontaj islemi, flans, fan ya da fan
kapagi gibi parca s6kulmesi ya da degismesi durumunda garanti sartlari




m Mugteri Hizmetleri ve Servis

Degerli Misterimiz,

Sizlere iyi Urtin vermek kadar, iyi hizmet vermenin de énemine inaniyoruz. Bu
nedenle siz bilin¢li tuketicilere cok genis kapsamli yeni hizmetler sunmaya devam
ediyoruz.

Yetkili Servislerimiz haftanin 5 gund 08:00 - 18:00 saatleri arasinda hizmet vermeye
basladi. Dogrudan bu numarayi cevirerek Arcelik Elektrik Motorlari MUsteri
Hizmetleri Merkezine basvurabilir ve arzu ettiginiz hizmeti talep edebilirsiniz.

Musteri Hizmetler Birimi*
0 (282) 736 52 92

0 (212) 314 36 93

* Sabit telefonlardan yapilan aramalarda sehir ici arama tarifesi Gzerinden, cep
telefonu ile yapilan aramalarda ise GSM-GSM tarifesi Uzerinden Ucretlendirme
yapllmaktadir.

Asagidaki 6nerilere uymanizi rica ederiz.

1. UrtinUnuzy aldiginizda Garanti Belgesini Yetkili Saticiniza onaylattiriniz.

2. UrlinUnuzt kullanma kilavuzu esaslarina gére kullaniniz.

3. Urtinunazle ilgili hizmet talebiniz oldugunda yukaridaki telefon numaralarindan
Musteri Hizmetlerine basvurunuz.

4. Hizmet icin gelen teknisyene “teknisyen kimlik karti"ni sorunuz.

5. Isiniz bittiginde servis teknisyeninden "HIZMET FiSi" istemeyi unutmayiniz.
Alacaginiz Hizmet Fisi, ilerde Urintinuzde meydana gelebilecek herhangi bir sorunda
size yarar saglayacaktir.

6. Kullanim émri: 10 yildir. (Urintin fonksiyonunu yerine getirebilmesi icin gerekli
yedek parca suresi.)

Arcelik elektrik motorlari 2 yil Gretim hatalarina kargi garanti altindadir.

lletisim bilgileri asagidaki gibidir.

Fabrika ve MUsteri Hizmetleri birimi ve Servis Adres:

Arcelik A.S. Elektrik Motor isletmesi Cerkezkdy Organize Sanayi Bolgesi
Atatlrk Cad. 8.Sok. No:4 Cerkezkdy/TEKIRDAG

Tel: +90 282 736 52 92

fax: +90 282 736 50 55

e-mail: watservis@arcelik.com, feedback-tee@arcelik.com

web: www.tee.com, www.wat.com.tr, www.arcelik.com.tr
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Gereken Hususlar

y, Garanti ile ilgili olarak
‘ a/’c e // k Miisterinin Dikkat Etmesi
>

Arcelik tarafindan verilen bu garanti, Elektrik motorunun normalin disinda
kullanilmasindan dogacak arizalarin giderilmesini kapsamadigr gibi, asagidaki durumlar
da garanti disidir:

1. Kullanma hatalarindan meydana gelen hasar ve arizalar,

2. Uriiniin miisteriye tesliminden sonraki yiikleme, bosaltma ve tasima sirasinda olusan
hasar ve arizalar,

3. Voltaj diisiikliigii veya fazlaligi; hatali elektrik tesisati; iiriiniin etiketinde yazili
voltajdan farkli voltajda kullanma nedenlerinden meydana gelecek hasar ve arizalar,
4. Yangin ve yildirim diismesi ile meydana gelecek arizalar ve hasarlar.

5. Uriiniin kullanma kilavuzlarinda yer alan hususlara aykirt kullanilmasindan
kaynaklanan arizalar.

Uriine yetkisiz kisiler tarafindan yapilan miidahalelerde iiriine verilmis garanti sona
erecektir.

Yukarida belirtilen arizalarin giderilmesi iicret karsiliginda yapilir.

Uriiniin kullanim yerine montaji ve nakliyesi iiriin fiyatina dahil degildir.

Garanti belgesinin tekemmiil ettirilerek tiiketiciye verilmesi sorumlulugu, tiiketicinin
mali satin aldigi satict, bayi, acenta ya da temsilciliklere aittir. Garanti belgesi iizerinde
tahrifat yapildigu, iiriin iizerindeki orijinal seri numarast kaldirildigr veya tahrif edildigi

takdirde bu garanti gecersizdir.

Uriiniiniiziin CE uygunluk degerlendirmesi Arcelik A.S. tesislerinde yapilmuistir.

Adres: Arcelik A.S. Elektrik motorlar: Isletmesi: Cerkezkdy Organize Sanayi Bélgesi
Atatiirk Cad. 8.Sok. No:4 Cerkezkéy /| TEKIRDAG

Miistor| Hizmetleri Blrimi Diger Numara Argelik A.S. Elektrik Motorlar isletmesi

0282 736 52 92 | 0212 314 36 93 | i cha o o breaiyrecrons




elektrik motory

w orcellk CokANT,

ARCELIK Elektrik Motoru’nun, kullanma kilavuzunda gosterildigi sekilde kullaniimasi
ve Arcelik'in yetkili kildigi Servis elemanlart disindaki sahislar tarafindan bakim,
onarim veya baska bir nedenle miidahale edilmemis olmasi sartiyla, biitiin parcalart
dahil olmak iizere tamami malzeme, is¢ilik ve iiretim hatalarina karsi

2 (IKI) YIL SURE ILE GARANTI EDILMISTIR.

Garanti kapsami icinde gerek malzeme ve iscilik gerekse montaj hatalarindan dolay:
arizalanmasi halinde yapilan islemler icin, iscilik masrafi, degistirilen parca bedeli ya
da baska bir ad altinda hichir iicret talep edilmeyecektir. Garanti siiresi icinde yaptlacak
onarimlarda gecen siire, garanti siiresine ilave edilir. Tamir siiresi en fazla 20 is
gliniidiir. Bu siire mamuliin yetkili servis atolyelerimize, yetkili servis atdlyelerimiz
bulunmamast durumunda Yetkili Saticilarimiza veya Firmamiza bildirildigi tarihten
itibaren baglar. Uriiniin arizasinin 10 is giinii icerisinde giderilememesi halinde Arcelik
A.S. iiriiniin tamiri tamamlanincaya kadar, benzer dzelliklere sahip baska bir iiriinii,
miisterinin kullanimina tahsis edecektir.

Arizamin giderilmesi konusunda uygulanacak teknik yontemlerin tespiti ile degistirilecek
parcalarin saptanmasi tamamen firmamiza aittir. Arizanin giderilmesi iiriiniin bulundugu
verde veya Yetkili Servis atdlyelerinde yapilabilir. Miisterimizin buna onayt sarttir.
Ancak;

Tiiketicinin onarim hakkint kullanmasina ragmen malin;

-Tiiketiciye teslim edildigi tarihten itibaren, garanti siiresi icinde kalmak kaydiyla, bir
yil icerisinde en az dort defa veva imalatgi-iiretici ve/veya ithalaict tarafindan belirlenen
garanti siiresi icerisinde alti defa arizalanmasinin yani sira, bu arizalarin maldan
vararlanmamay:t stirekli kilmasi,

-Tamiri icin gereken azami siirenin asilmasi,

-Firmanin servis istasyonunun, servis istasyonunun mevcut olmamast halinde sirasivla
saticist, bayii, acentesi temsilciligi ithalatcist veya imalat¢i-iireticisinden birisinin
diizenleyecegi raporla arizanin tamirini miimkiin bulunmadiginin belirlenmesi,
durumlarinda tiiketici malin iicretsiz degistirilmesini, bedel iadesi veya ayip oranda
bedel indirimi talep edebilir.

Garanti belgesi ile ilgili olarak ¢cikabilecek sorunlar i¢in T.C. Giimriik ve Ticaret
Bakanlig: Tiiketicinin Korunmast ve Piyasa Gozetim Miidiirliigiine basvurulabilir. Bu
Garanti Belgesi'nin kullaniimasina 4077 sayil Tiiketicinin Korunmast Hakkinda Kanun
ile bu Kanun'a dayanilarak yiiriirliige konulan Garanti Belgesi Uygulama Esaslarina
Dair Yonetmelik uyarinca, T.C. Giimriik ve Ticaret Bakanlig1 Tiiketicinin Korunmas
ve Piyasa Gozetim Genel Miidiirliigii tarafindan izin verilmistir.

ARCELIK A.S.

GENEL MUDUR GENEL MUDUR YARDIMCISI

Ho B4 oyt

Tip [0S, QU 0H,CIQIE,[JQ2E,[CIQ3E,[JQ1B,

L1028, 138, 10B, [ 10M,[ 1QCIQIH TIQ2H[Q3H. Adres:

Teslim Tarihi, Yeri:

Fatura Tarihi, No: Tel-Faks:

Satict Firma Unvani: Satici1 Firma (Kase ve Imza):

Bu belge, Giimrik ve Ticaret Bakanligi Tiiketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetim Midurligi'nin 104934 no'lu ve 22.08.2013 izin tarihli belgesine gdre dizenlenmistir.

Bu biliimii, iiriinii aldigimz Yetkili Satici imzalayacak ve kaseleyecektir






